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Uvod

Tato pfirucka popisuje modernizovanou fidici jednotku pfevodovky vyvinutou pro vozidla Scania SBAT TGB 30
/ TGB 40 vybavena pivodni pfevodovkou GA763 a piidavnou pievodovkou. Ugelem fidici jednotky je nahradit
plvodni elektrickou Fidici jednotku pfi zachovani funk&niho principu ovladani pfevodového systému a pfidani

dal$ich funkci. Pfevodovka je plné automaticka hydraulicka hlavni pfevodovka se Ctyfmi rychlostnimi stupni
vpfed a jednim vzad, integrovana s pneumaticky ovladanou pfidavnou pfevodovkou.

Modernizovana Fidici jednotka je navrzena tak, aby zachovala pavodni filozofii fizeni a strukturu
signalu hnaciho ustroji. Patfi sem pavodni polohy volice R, N, D, S a TS, bézna sekvence fazeni H1-
H2-H3-M3, sekvence motorové brzdy M3-H3-H2-H1, volby pfidavné pfevodovky ROAD, TERRAIN a
DD, automatické pfipojeni pohonu pfednich kol v poloze TERRAIN a plvodni pozadavek, aby byl
pohon navijaku povolen pouze v poloze TERRAIN.

Ve srovnani s plvodnim automatickym voli¢em pfevodovky doplfiuje modernizovana fidici jednotka
roz§ifené provozni a servisni funkce, véetné volitelnych fidicich program(, podpory uzivatelského
rozhrani na sbérnici CAN, Zivé telemetrie, kalibraénich postupu, konfigurovatelnych parametrt fazeni,
nouzového provozu, diagnostického testovani vystupu a rozsifeného sledovani vérohodnosti volice,
potvrzovacich signall, zpétné vazby pfidavné pfevodovky a shody vystupl se zpé&tnou vazbou.

Tato pfirucka se zabyva popisem systému, montazi, pfifazenim vstupl a vystupt, provoznimi rezimy,
kalibraci, diagnostikou, feSenim poruch a uvedenim modernizované fidici jednotky do provozu. Je
uré¢ena obsluze a servisnimu personalu obeznamenému s plvodnim pfevodovym systémem,
elektroinstalaci vozidla, pneumatickymi rozhranimi a provozni logikou pfevodovky. Pfed uvedenim
fidici jednotky do provozu vSechny pfevodovky, pfidavna pfevodovka.

Tato pfirucka je urena pfedevsim jako navod k obsluze modernizované fidici jednotky pfevodovky, €islo dilu
666001. Slouzi také jako prakticka reference pro montaz, uvedeni do provozu, diagnostiku a udrzbu. Ve
srovnani s ptvodni Fidici jednotkou Ize bézné kontroly a ovéfovani systému provadét vyrazné snadnéji,
protoZze modernizovana fidici jednotka poskytuje pfimy pfistup k provoznim staviim, informacim o poruchach,
potvrzovacim signalim a diagnostickym testovacim funkcim. Pfiruc¢ka proto zahrnuje jak kazdodenni provoz
vozidla, tak technické postupy potfebné k ovéfeni funkci pfevodovky, pfidavné pfevodovky, navijaku a
bezpecénostnich funkci pfi uvadéni do provozu a servisu.

Ridici jednotka prevodovky

Modernizovana Fidici jednotka pfevodovky je centraini logickou jednotkou systému Fizeni pfevodovky.
Snima vstupni signaly vozidla a signal rychlosti, zpracovava zvolenou provozni logiku a
odpovidajicim zplsobem ovlada vystupy pfevodovky a pfidavné prevodovky. V plvodnim systému
GA763 jsou prevodovka a pfidavna prevodovka ovladany elektrickym fidicim systémem a plvodni
automaticka fidici jednotka pfevodovky je pocitacova logicka jednotka, ktera pfevadi vstupy volice a
spinacl spolu se signalem snimace rychlosti na vystupni signaly elektromagnetickych ventil(.
Modernizovana Fidici jednotka je navrzena tak, aby se v plvodnim rezimu chovala stejné jako

puvodni fidici jednotka pfevodovky. Soucasné pfidava podporu uzivatelskych jednotek, diagnostiku,
sledovani, telemetrii, nouzové funkce a dal$i bezpecnostni logiku.
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Koncepce hardwaru

Ridici jednotka je postavena na hlavni fidici desce s mikrokontrolérem. Mikrokontrolér snima
vstupy vozidla, vyhodnocuje signal rychlosti, provadi logiku pfevodovky a ovlada vystupni stupné.
Vystupni stupné ovladaji funkce prevodovky a pfidavné pfevodovky prostfednictvim relé, ktera jsou
nasledné fizena mikrokontrolérem.
Ridici jednotka se sklada ze dvou desek plosnych spojti:

e hlavni desky plosnych spojl s mikrokontrolérem a veskerou aktivni Fidici elektronikou

o sekundarni desky plo$nych spojd, ktera slouZi pfedevsim k pfipojeni druhého konektoru k systému hlavni desky
Ridici jednotka se dodava v pouzdre vytisténém na 3D tiskarné, Ize ji v3ak instalovat také do
puvodniho pouzdra. Pfi pouziti pdvodniho pouzdra jiZ neni mozna pfima zadni integrace pfipojky
nouzového fazeni a pripojky RJ45 stejnym zplisobem jako u verze vytisténé na 3D tiskarné. V
takovém pfipadé je nutné pouzit adaptér k vyvedeni téchto pfipojek ke konektoru namontovanému ve
vozidle a zasuvku RJ45 je tfeba vyjmout, odkud je Ize nadale pfipojit.
Ridici jednotka obsahuje elektrické ochranné prvky, naptiklad:

e ochranu proti pfepélovani

e ochranu proti prepéti
Tyto ochranné funkce jsou soucasti hardwaru Fidici jednotky a neméni jeji provozni logiku.

Zakladni princip fizeni

Stejné jako plvodni jednotka snima modernizovana fidici jednotka ovladaci vstupy na strané vozidla,
vyklada je podle aktivniho provozniho reZzimu a ovlada vystupy pfevodovky a pfidavné pievodovky.
Ridici jednotku pfevodovky Fidi snimaé rychlosti a vstupy voliée pfevodovky / spinadl, pfi¢emz
frekvence snimace rychlosti fidi logiku automatického Fazeni nahoru a dold.

Modernizovana Fidici jednotka se Fidi stejnym zakladnim principem, ale rozsifuje jej o dalSi
programovatelné a diagnostické funkce.

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 5z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

(

&
3
<

Vstupni signaly

Ridici jednotka snima stejné praktické idici informace na strané vozidla jako ptvodni Fidici jednotka
prevodovky.

Vstupy voli¢e Main a provozni vstupy
e R —\Voli¢ zpatecky

N — voli¢ Neutral

D — Voli¢ jizdy

S — Voli¢ S/ 2. rychlostniho stupné

TS — Voli€ rozjezdu s vlekem

Vstupy pridavné prevodovky / pomocné vstupy

e DD — Odpojeni pohonu / vstup DD

e TER — Terénni vstup pfidavné pfevodovky

e PW — Navijak

e TB — Vstup motorové brzdy / terénni brzdy
Vstupy souvisejici s fidic¢em / motorem

e AC — Vstup spinace pedalu akceleratoru

e BR — Vstup spinace brzdy

DalSi nouzové vstupy a vstupy souvisejici s rezimem
¢ MAN — volba reZimu malé analogové uzivatelské jednotky
UP — vstup tlacitka Fazeni nahoru jednotky SUU
DOWN — vstup tlacitka fazeni dold jednotky SUU
POT — vstup potenciometru SUU
EMG — vstup externiho nouzového fazeni
Tlacitko displeje — mistni OLED

Signal rychlosti

e fidici jednotka snima signal snimace rychlosti pfevodovky v Hz
V puvodnim systému je snimag rychlosti zdrojem frekvenéniho signalu, ktery automaticky voli¢
pfevodovky pouziva pro logiku Fazeni.
Modernizovana fidici jednotka pouziva stejny princip a rozsifuje jej o dalSi sledovani frekvence a
bezpec€nostni logiku.
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Vystupni funkce a sledovani potvrzeni

Modernizovana Fidici jednotka ovlada stejné funkéni vystupy pfevodovky a pfidavné prfevodovky jako
puvodni koncepce fidici jednotky. Tyto funkce zahrnuji vystupy pfevodovky G1, G2, G3, GM a GR a
také vystupy pfidavné prevodovky a pomocné vystupy TC, R, T a TB. Funkéné to odpovida
puvodnimu elektrickému Fidicimu systému.

Patfi mezi né:

G1 — Vystup 1. rychlostniho stupné

G2 — Vystup 2. rychlostniho stupné

G3 — Vystup 3. rychlostniho stupné

GM — Vystup mechanického prevodu

GR — Vystup zpateCky

TC — Ovladani hydrodynamického meénice / redukce méni¢e momentu

R — Vystup silniéniho rezimu

T — Vystup terénniho rezimu

TB — Vystup terénni brzdy

Rozdil spociva v tom, Ze modernizovana fidici jednotka tyto funkce nejen ovlada. Zaroveri snima
odpovidajici potvrzovaci signaly pfevodovky a pfidavné prevodovky pro vSechny funkce a nepretrzité
kontroluje, zda bylo poZadovaného stavu skuteéné dosazeno. Jinymi slovy jsou v8echny relevantni
vystupni funkce ovéfovany zpétnou vazbou.

Diky tomu muze fidici jednotka:
e ovéfovat skuteCny stav signall pfevodovky a pfidavné pfevodovky
e zjiStovat neshodu mezi pfikazem a zpétnou vazbou
e hlasit diagnostické poruchy
e zlepsit vyhledavani zavad a servisovatelnost ve srovnani s plvodni Fidici jednotkou

Kompatibilita s originalem

Ustfednim cilem navrhu modernizované fidici jednotky je kompatibilita s ptivodnim systémem vozidla.
To znamena:

pouziva logiku vstupl ptivodniho typu

ovlada funkce prevodovky a pfidavné pfevodovky puvodniho typu

podporuje puvodni logiku volice

podporuje puvodni logiku pfidavné pfevodovky

podporuje puvodni blokovani souvisejici s navijakem

v puvodnim rezimu se chova stejné jako plvodni Fidici jednotka pfevodovky
pouziva stejna elektricka pfipojeni

pouziva stejné montazni uchyty a umisténi pouzdra

Je-li tedy systém provozovan v ptvodnim rezimu, Fidici jednotka reprodukuje puvodni chovani fizeni
a nenuti uZivatele pouzivat rozSifené programoveé rezimy.
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Doplnkové funkce nad ramec puvodni ridici jednotky

I

kromé chovani v pavodnim rezimu poskytuje modernizovana fidici jednotka velké mnozstvi dalSich
funkci.

Patfi mezi né:

podpora BUU a SUU

volitelné alternativni programy fazeni

programovatelné rezimy FS a FO

diagnostické testovani vystupu

vizualni indikace poruch a stavl

telemetrické a komunikac¢ni funkce

sledovani vstupu/vystupu

zjistovani neshody mezi pfikazem vystupu a zpétnou vazbou

mistni servisni OLED displej

zména fazeni potenciometrem a funkce uzivatelského nastaveni

Modernizovana Fidici jednotka si tedy zachovava kompatibilitu s originalem, ale fidi¢i a udrzbé
poskytuje mnohem vysSi Uroven konfigurovatelnosti a prehlednosti.

Podpora uzivatelské jednotky ridice

Ridici jednotku Ize pouzivat s:
e SUU — malou analogovou uzivatelskou jednotkou
. BUU — velkou uzivatelskou jednotkou s displejem a komunikaci CAN
Ridi¢ tak maze prevodovku ovladat bud jednoduchym analogovym zplisobem, nebo pomoci
rozS§ifenych zobrazovacich, nastavovacich a diagnostickych funkci BUU.

BUU a SUU proto rozsifuji fidici jednotku nad ramec pevné daného puvodniho chovani a umozniuji
prevodovku nakonfigurovat a ovladat zpisobem, ktery Iépe odpovida potfebam obsluhy.

Sledovani a diagnostika

VSechny dulezité vystupni funkce jsou sledovany pomoci zpétnovazebnich / potvrzovacich signald.
To znamena, Ze fidici jednotka mize zkontrolovat, zda:

e byl vydan pfikaz vystupu

e nasledovalo ocekavané potvrzeni pfevodovky nebo pfidavné prevodovky

e pozZadovany a skutecny stav souhlasi
Modernizovana Fidici jednotka tak muze zjistit problémy, jako jsou:

neshoda vystupu a zpétné vazby
nejednoznacnost volice
neplatné kombinace potvrzeni
poruchy potvrzeni pfidavné pfevodovky
e poruchy signalu rychlosti
To vyrazné zlepSuje vyhledavani zavad ve srovnani s puvodni fidici jednotkou, protoze fidi¢ nebo
technik dostava pfimé vizualni informace o poruse a nemusi ji nepfimo odvozovat.
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Nouzové moznosti

Systém fidici jednotky poskytuje dvé rizné cesty nouzového razeni.
Jednou je rezim EMG uvnitf logiky Fidici jednotky.
Druhou je externi cesta nouzového fazeni, ktera obchazi logiku Fidici jednotky a fadi pfevodovku
prostfednictvim samostatného pevného reléového obvodu pomoci stejnych vystupnich vedeni.
Systém tedy neni zavisly pouze na jedné fidici cesté.
V praxi to vozidlu poskytuje velmi vysokou miru redundance. Dokud samotna pfevodovka a kabelaz
vozidla k pfevodovce zustavaji funkéni, porucha bézné Fidici cesty nemusi nutné znamenat ztratu
pohyblivosti.

e systém je navrzen tak, aby pfi zachovani neporuSeného hardwaru a kabelaze pfevodovky

byly k dispozici dvé nezavislé moznosti nouzového fazeni

To je vyznamna prakticka vyhoda modernizovaného systému z hlediska spolehlivosti.

Dopinkové bezpecnostni funkce

Modernizovana fidici jednotka také pfidava bezpecnostni funkce, které plvodni jednotka v této
podobé neposkytovala, a tyto bezpecnostni funkce pracuji i v plvodnim rezimu.
Priklady:
blokovani rozjezdu s vlekem pfi pfiliS vysoke rychlosti
e blokovani zapnuti navijaku pfi pfili§ vysoké nebo neplatné provozni rychlosti
e blokovani jinych pozadavku voliCe, které pfi aktualni rychlosti nejsou bezpecné
e sledovani neshody vystupu a zpétné vazby
e ochrana pfi ztraté signalu rychlosti
e blokovani nejednoznacnosti voli¢e
e blokovani nemozného stavu potvrzeni
Tyto funkce maiji zabranit poskozeni a nebezpeénym podminkam pfi zafazeni.
| kdyz tedy obsluha pouziva fidici jednotku zpUsobem, ktery plsobi jako plvodni, ochranna logika na
pozadi je pokrocilejsi nez v pavodnim systému.
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Podminky a chovani pfi Fazeni pfidavné prevodovky

Stavy pridavné prevodovky a zachyceni pozadavku

Modernizovana fidici jednotka spravuje tfi stavy pfidavné pfevodovky: DD, T a R. DD je stav odpojeni pohonu.
T a R jsou dva ulozené stavy pfidavné pfevodovky, kterych se dosahuje impulzem vystupu Terrain nebo Road
a naslednou kontrolou pfislusnych potvrzovacich signald. Pokud se pozadavek voliCe a uloZeny stav pfidavné
pfevodovky pfestanou shodovat a DD neni aktivni, fidici jednotka zachyti ¢ekajici poZzadavek na zménu
pfidavné pfevodovky. Zachyceny pozadavek neznamenad, Ze se impulz provede okamZzité. Znamena to, Ze se
poZadavek ulozi a provede pozdéji, jakmile budou splnény podminky fazeni.

Kdy Ize provést zménu pridavné prevodovky

Zachycena zména T/R se provede pouze tehdy, kdyz ji spravce pfidavné pifevodovky povoli. Pro pfepnuti Road
nebo Terrain nesmi byt aktivni DD ani Tow Start a hodnota vystupni rychlosti pfevodovky musi byt niz&i nez
pfiblizné 100 Hz. Mimo EMG provede fidici jednotka impulz pfidavné pfevodovky pouze tehdy, kdyz je uvolnéno
potvrzeni ménite momentu nebo je pfevodovka v poloze Neutral. V reZimu EMG povoluje fidici jednotka pFepnuti
pfidavné pfevodovky pouze v polohach N, H1 nebo R, opét pod stejnym rychlostnim limitem.

Pribéh provedeni a kontrola potvrzeni

Pfi splnéni podminek Fidici jednotka aktivuje impulz Road nebo Terrain na dobu pfiblizné 2,5 sekundy.
Béhem impulzu kontroluje odpovidajici potvrzovaci signaly Road a Terrain. Je-li dosazeno
oCekavaného potvrzeni, ulozi se novy stav pfidavné pfevodovky. Pokud potvrzeni neodpovida, mlze
fidici jednotka zachytit indikaci F3, napfiklad RO nebo TER. Jestlize se poZadavek volic¢e zméni v
dobé, kdy jiz probiha impulz pfidavné prevodovky, Fidici jednotka nejprve dokonci aktivni impulz a
poté mize ihned navazat opacénym impulzem, aby koneény uloZeny stav odpovidal pozadavku volice.

Chovani DD a DIAG

Pokud se aktivuje DD, v8echny Cekajici poZzadavky Road/Terrain se zrusi a uloZeny stav pfidavné prevodovky se
nastavi na DD. Dokud je aktivni vystupni rezim DIAG, je spravce pfidavné pfevodovky zcela pozastaven.
Neprobiha zadné planovani ani vysilani impulzl pfidavné pfevodovky. Po opusténi rezimu DIAG vynuti Fidici
jednotka jeden novy impulz pfidavné pfevodovky podle aktuélniho stavu volie, aby se uloZeny stav opét
synchronizoval.

Bezpecnostni vystraha pro EMG

V rezimu EMG Ize poZadavek na zménu pfidavné pievodovky zachytit, i kdyZz jej jeSté neni dovoleno provést.
ProtoZze EMG povoluje pfepinani pfidavné pfevodovky pouze v polohach N, H1 nebo R, mlze poZadavek
zadany pfi jizdé na H2 nebo H3 zUstat ¢ekajici. Pokud Fidi¢ pozdéji podfadi z H2 / H3 na H1, mdze se v tomto
okamziku provést dfive zachycena zména pfidavné pfevodovky. Z tohoto dlivodu se nedoporucuje ménit stav
pfidavné pfevodovky v rezimu EMG, dokud se vozidlo pohybuje. Bezpe¢néjsi je pfed vyZzadanim zmény
pfidavné pfevodovky zastavit nebo sniZit rychlost na velmi nizkou bezpe¢nou hodnotu. Je to obzvlasté
dulezité, protoze EMG nepouziva bézné chranéné chovani jizdnich programd.
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Mechanicka a montazni koncepce

Tato Fidici jednotka se dodava v novém pouzdre a Ize ji také pfizpUsobit plivodnimu pouzdru.
To umozriuje dvé varianty montaze:

Nové pouzdro
e snaz$i integrace dodateCnych pfipojek
e snaz$i pfistup k doplfikovym funkcim, napfiklad nouzovému fazeni a pfipojce RJ45
e pryZové uchyty pro tlumeni vibraci

Plvodni pouzdro

e |épe zachovava plvodni koncepci a vzhled montaze

e vyZaduje uspofadani adaptéru pro dodate¢né externi pfipojky
Ridici jednotku Ize tedy nainstalovat bud’ s dGrazem na pGvodni vzhled, nebo s diirazem na
jednodussi pfistup k rozSifenym funkcim.

Struény popis

Modernizovana Fidici jednotka pfevodovky je reléova fidici jednotka zaloZena na mikrokontroléru pro
pfevodovku a systém pfidavné pfevodovky vozidel Scania TGB. Snima vstupy vozidla plvodniho typu, signal
rychlosti a potvrzovaci signaly a ovliada stejné funkéni vystupy pfevodovky a pfidavné prevodovky jako
plvodni Fidici jednotka. V plvodnim rezimu se chova stejné jako plivodni jednotka, ale pfidava podporu
BUU/SUU, diagnostiku, sledovani, programovatelné rezimy, pokrocilé bezpe¢nostni funkce a dvé nezavislé
cesty nouzového fazeni. Jeji hardware tvofi hlavni deska plo$nych spoju a sekundarni deska konektoru, je
chranén proti pfepolovani a pfepéti a Ize jej namontovat bud do pouzdra vytisténého na 3D tiskarné, nebo s
vhodnym adaptérem do ptvodniho pouzdra.
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Montaz

Namontuite Fidici jednotku stejné jako pGvodni Fidici jednotku. Ridici jednotku Ize namontovat na

pGvodni desku; viz obrazek nize.

geNE
B . v

b
Pfi montazi fidici jednotky na puvodni desku se doporuduje:
Utdhnout montazni Srouby, dokud se pryZové manzety nestlaci
Zajistit, aby Sroub pro3el za pojistny krouzek matice

Lk

Pripojit kabely EMG a UU a také hlavni kabely.
’ b ‘ . ”

‘* S,

¥
>
K
W
v
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Namontovat a pripojit nouzovou jednotku
VysSroubujte Srouby v prostoru pojistek.
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Vysroubujte Srouby z nouzové jednotky, jak je znazornéno nize, a oddélte jeji spodni
cast.

Vrat'te Srouby vyjmuté v kroku 3.2.

Pfipojte nouzovy spinac.
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Demontujte panely, ved'te kabel z nouzové jednotky k Fidici jednotce pod panely a pripojte jej k
fidici jednotce.

Vrat'te difive demontované panely

Montaz je nyni dokonéena. Zapnéte zapalovani.
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Programy prevodovky

Modernizovana fidici jednotka podporuje nékolik riznych provoznich programd. Tyto programy
pouzivaji stejny zakladni hardware pfevodovky, liSi se v8ak v téchto ohledech:

schéma fazeni
mira automatického fazeni
pouziti potenciometru
mira kontroly fidiCe

e zamysSlené pouziti
Programy Ize rozdélit do ¢tyf skupin:

e primarné manualni programy: UD, SS

e automatické programy s potenciometrem: UDP, SSP

e plné automatické programy bez zasahu uzivatele: OR, SSX
¢ VoIlné programy: FS, FO

e nouzové programy: EMG

1. Dvé zakladni schémata razeni

VSechny bézné jizdni programy jsou zalozeny na jednom ze dvou zakladnich schémat fazeni.
Schéma fazeni skupiny UD

Skupina UD pouziva:

H1 —- H2 - H3 — M3

Jde o stejné obecné schéma, jaké pouziva puvodni automaticka logika.

Do této skupiny patfi programy:

« UD
e UDP
e« OR
e« FO

Schéma razeni skupiny SS

Skupina SS pouziva:

H1 - H2 - M2 —» M3

Jedna se o special shifting pattern.
Do této skupiny patfi programy:

e SS
e SSP
e SSX
e FS

V této skupiné je pfechod z M2 na M3 fizen mékkou mezisekvenci fidici jednotky pfes
H2.

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 16 z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

(

&
3
<

2. UD — Nahoru / Dolu

UD je primarné manualni program skupiny UD.

Schéma fFazeni
H1 - H2 - H3 - M3

Charakteristika

UD nepouziva Skalovani potenciometrem.

Je urcen predevsim jako rezim manualni jizdy. Od obsluhy se o¢ekava fazeni pomoci UP
a DOWN.

Ridici jednotka v$ak pfevodovku nadéale chrani. Pokud obsluha nezafadi a aktualni stupefi opusti
bezpefné provozni pasmo, fidici jednotka presto automaticky preradi.

Prakticky vyznam
UD tedy nelze chapat jako zcela volny manualni rezim.
Lépe jej Ize popsat jako:
e manualni rezim s ochranou prevodovky
¢ s pozdnim zaloznim automatickym fazenim na hranicich pasma
Protoze jsou povolena pasma jednotlivych stupniti pomérné Siroka, k bodlim automatického fazeni
nahoru a doll se dospéje pomérné pozdé. UD je proto uréen hlavné k ruénimu fazeni fidicem,
pficemz fidici jednotka zasahne pouze v pfipadé potieby.
ZamysSlené pouziti
UD je vhodny, kdyz obsluha poZaduje:
e jasné manualni ovladani
e puvodni drahu H1-H2-H3-M3
e Zadny vliv potenciometru
e ochranu pfevodovky na pozadi
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3. SS — Specialni razeni

SS je primarné manuaini program skupiny SS.

Schéma razeni

H1 - H2 - M2 —» M3

Charakteristika

Stejné jako UD nepouziva SS Skalovani potenciometrem.

Je rovnéz urcen predevsim jako rezim manualni jizdy s ochranou prfevodovky na pozadi.

Obsluha fadi pomoci UP a DOWN a fidici jednotka provede automatickou korekci pouze tehdy, kdyz
stupen opusti bezpecné pasmo.

Prakticky vyznam
SS je tedy technicky stejna koncepce jako UD, ale pouziva special shifting pattern namisto
pGvodniho.
Stejné jako UD je tfeba SS chapat jako:
e manualni rezim
e s pozdnim ochrannym automatickym razenim
e abez vlivu potenciometru
ZamysSlené pouziti
SS je vhodny, kdyz obsluha pozaduje:
manualni ovladani
special H1-H2-M2-M3 pattern
Zadny vliv potenciometru
ochrannou automatickou korekci pouze v pfipadé potfeby

4. UDP — Nahoru / Dolu s potenciometrem

UDP je automaticky program skupiny UD zaloZeny na potenciometru.

Schéma fazeni
H1 - H2 - H3 - M3

Charakteristika
UDP pouziva stejné zakladni schéma fazeni jako UD, ale pfidava skalovani potenciometrem.

Na rozdil od UD je UDP ur€en jako skute€ny program automatickeé jizdy.

Ridici jednotka fadi automaticky a obsluha pomoci potenciometru méni chovani fazeni
podle:

stavu vozovky
terénu
pocasi
zatizeni
e o0sobnich preferenci
Ruéni zasah do fazeni nahoru/dold je nadale mozny, ale program je v zasadé uréen k automatickému
provozu.

Prakticky vyznam
UDP je spravnou volbou, kdyz fidi¢ pozaduje:
e schéma fazeni pGvodniho typu
e automatické fazeni
e pribézné nastavovani bod{l fFazeni potenciometrem
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5. SSP — Specialni fazeni s potenciometrem

SSP je automaticky program skupiny SS zalozeny na potenciometru.

Schéma razeni

H1 - H2 - M2 —» M3

Charakteristika

SSP je obdobou UDP ve skupiné SS.

Stejné jako UDP je uréen jako skuteény program automatické jizdy. Ridi¢ miZze pomoci
potenciometru upravit chovani fazeni podle podminek a svych preferenci.

Rucni zasah je nadale mozny, ale program je primarné urcCen k pouziti jako automaticky
rezim.

Prakticky vyznam

SSP je spravnou volbou, kdyz fidi¢ pozaduje:

e special H1-H2-M2-M3 pattern
e automatické fazeni
e pribézné nastavovani chovani fazeni pomoci potenciometru

6. OR — PlUvodni automatika

OR je puvodni automaticky program.

Schéma fazeni

Funkéné se Fidi logikou puvodni Fidici jednotky a plvodnim chovanim pfevodovky.
Charakteristika

OR je program, ktery reprodukuje chovani pivodni automatické Ffidici jednotky.

Pouziva se, ma-li se systém chovat jako puvodni fidici jednotka pfevodovky, avSak v ramci
modernizovaného systému.

Dulezité rozliSeni

Jako ,plvodni“ mohou byt oznaéovany dvé rlizné véci:

Program OR

Jedna se o volitelny jizdni program uvnitf fidici jednotky.

Pavodni rezim bez uzivatelské jednotky

Jednd se o systémovy rezim Fidici jednotky, kdy neni aktivni Zadna uZivatelska jednotka a Fidici
jednotka ve vychozim nastaveni pracuje jako pavodni jednotka.

OR tedy mize existovat jako zvoleny jizdni program i jako zalozni chovani, kdyz neni aktivni zadna
uzivatelska jednotka.
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7. SSX — RozsSirené specialni razeni
SSX je pIné automaticky program skupiny SS.
Schéma fFazeni
H1 — H2 - M2 —» M3
Charakteristika
SSX je Cisté automaticky program:
e bez Skalovani potenciometrem
e bez logiky ru¢niho fazeni UP/DOWN
e pouze automatické fazeni
SSX je tedy pIné automaticky program specialniho fazeni.

Prakticky vyznam
Chova se jako plné automaticka koncepce puvodni fidici jednotky, av§ak misto pivodniho schématu
pouziva schéma fazeni skupiny SS.

Dostupnost
SSX je program uréeny pouze pro BUU.
Nelze jej pfimo zvolit na malé analogové jednotce SUU.

8. EMG — Nouzovy rezim

EMG je softwarovy program Fidici jednotky pro nouzovou jizdu.

Schéma razeni
H1 - H2 - H3 - M3

Charakteristika
EMG je €isté manualni rezim fazeni nahoru/dold uréeny pro nouzovou jizdu s omezenymi
funkcemi.
V tomto programu:
e se fadi ru¢né pomoci UP / DOWN
e neni pouzita bézna ochrana oken manualni rychlosti
e je zamérné vynechano nékolik béznych ochrannych nebo komfortnich funkci
EMG tak Ize pouzivat i pfi poruchach, které by naruSovaly bézny provoz.

Chovani volice

V rezimu EMG jsou D a S / GS povazovany za rovnocenné vstupy voli¢e programu jizdy vpred.

To zlepSuje redundanci, protoZe pro nouzovou jizdu vpfed Ize stale pouzit alternativni cestu
volice.

Poznamka

Uplné chovani EMG a samostatny pevné zapojeny obvod nouzového fazeni jsou vysvétleny v
pfislusné ¢asti o nouzovém razeni.

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 20 z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

(

&
3
<

9. FS — Volné specialni razeni
FS je volné nastavitelna verze skupiny SSP / SS.

Schéma fFazeni
H1 — H2 - M2 —» M3
Charakteristika
FS je technicky automaticky program skupiny SS podobny SSP, ale s uzivatelsky nastavitelnymi body fazeni.
V rezimu FS muUze uzivatel sam nastavit prahové hodnoty fazeni prostfednictvim BUU.
Uzivatel také miize rozhodnout, zda program pouziva:
o fyzicky potenciometr
¢ nebo pevnou referen¢ni hodnotu
Prakticky vyznam
FS je volné programovatelny automaticky rezim specialniho razeni.

Je uréen uzivatellm, ktefi chtéji misto pevného nastaveni SSP definovat vlastni chovani fazeni
skupiny SS.
Dostupnost
FS se konfiguruje a prakticky pouziva prostfednictvim BUU, protoze zavisi na:
e strance volby uzivatelské predvolby
e strance nastaveni razeni

10. FO — Volné puvodni Fazeni

FO je volné nastavitelna verze skupiny UDP / pavodni.

Schéma fazeni
H1 - H2 - H3 - M3
Charakteristika

FO je technicky automaticky program skupiny UD / pivodni podobny UDP, ale s uZivatelsky
nastavitelnymi body fazeni.

V rezimu FO muze uzivatel sam nastavit prahové hodnoty fazeni prostfednictvim BUU.
Uzivatel také muze zvolit, zda program pouziva:
o fyzicky potenciometr
¢ nebo pevnou referen¢ni hodnotu
Prakticky vyznam
FO je volné programovatelny automaticky rezim s pavodnim schématem.

Je uréen uzivatellim, ktefi chtéji misto pevného nastaveni UDP definovat vlastni chovani fazeni
skupiny UD.
Dostupnost
Stejné jako FS se FO konfiguruje a prakticky pouziva prostfednictvim BUU, protoze zavisi na:
e strance volby uzivatelské predvolby
e strance nastaveni fazeni
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11. Které programy jsou primarné manualni a které
automatické?

Primarné manualni programy
Tyto programy jsou uréeny predevsim k ru¢nimu fazeni fidi¢em, zatimco fidici jednotka zasahuje
kvili ochrané az pozdéji:
e« UD
e SS
Skute¢né automatické programy se skalovanim potenciometrem

Tyto programy jsou urCeny k pouzivani jako skute¢né automatické programy, pficemz potenciometr
upravuje chovani fazeni:

« UDP
e SSP
e FS/FO

PIné automatické programy bez potenciometru
Jedna se o vyhradné automatické programy bez bézného ruéniho fazeni:

e OR
e SSX

Specialni programy
e EMG = manualni nouzovy rezim s omezenymi funkcemi
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12. Jak se programy voli

Volba prostiednictvim BUU
S jednotkou BUU se jizdni programy voli na strance PROG.
Na strance BUU PROG muze fidi¢ zvolit:
e« OR
e« UD
e UDP
SS
SSP
EMG
FS
FO

Volba prostrednictvim SUU

S malou analogovou jednotkou SUU zvoli Fidici jednotka program pfi pfesunuti spinaCe MAN z OR
do SP.

Vysledek uréuje stav tlaCitek v daném okamziku:

e pouze UP =SS
e pouze DOWN =UD
e UP + DOWN soucéasné = EMG
e zadné tlacitko = obnovit posledni ulozeny jizdni program
e spina¢ MAN v poloze OR = OR
UDP a SSP se neaktivuiji vlastni pfimou kombinaci tla¢itek. Chce-li fidi¢ pomoci SUU ziskat UDP

nebo SSP, musi nejprve aktivovat UD nebo SS a poté provést kalibraci potenciometru. Po Uspésné
kalibraci fidici jednotka automaticky zméni UD na UDP nebo SS na SSP.

Chce-li tedy Fidi¢ SSP, musi nejprve zvolit SS a poté dokoncit kalibraci potenciometru, po niz fidici
jednotka zméni aktivni program na SSP. Totéz plati pro UDP, po¢inaje programem UD.

Dulezity detail
Pokud obnoveny ulozeny program neni platny pro analogovou aktivaci, fidici jednotka pfejde na OR.

Pfi pouziti SUU tedy aktivace bez tlaCitka obnovi posledni ulozeny jizdni program, ale pokud tento
program neni platny pro analogovou aktivaci, pouzije fidici jednotka misto néj OR.
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13. Co se uklada

Ridici jednotka uklada aktivni jizdni program do paméti EEPROM.
Ulozené programy
Ukladané jizdni programy jsou:
e« UD
e SS
e UDP
e SSP
SSX
OR
EMG
FS
FO

14. Co se stane po odpojeni BUU?

Ztrata provozu BUU / CAN béhem stejného cyklu napajeni automaticky nevynuti okamzity navrat do
puvodniho rezimu, dokud spina¢ MAN zlstava v cesté BUU / CAN.
Béhem stejného cyklu napdjeni:

e aktivni program zlstava logicky aktivni

e fidici jednotka tento program zachova

e k automatickému pfechodu na puvodni rezim nedojde jen proto, Ze provoz BUU zmizi
Pokud se spina¢ MAN béhem stejného cyklu napajeni pfepne do SP, Fidici jednotka okamzité opusti
logicky rezim BUU a pfeda Fizeni analogové cesté uzivatelské jednotky. V takovém pfipadé jiz BUU
neni aktivni Fidici cestou, i kdyz byl dfive zachycen program fizeny prostfednictvim BUU.
V praxi tedy plati:

e pokud se BUU odpoji nebo se béhem jizdy ztrati komunikace

e fidici jednotka zachova aktualni aktivni program

e ten zlstane zachovan az do restartu, pokud se konfigurace Fidici jednotky zamérné nezméni
Po restartu bez BUU
Po restartu bez pfitomné BUU:

e je-li spina¢ MAN v poloze OR a neni pfitomna uzivatelska jednotka CAN, fidici jednotka se spusti v plvodnim rezimu

e je-li spina€ MAN v poloze SP, pouzije se logika aktivace analogové SUU
Chovani po restartu tedy zavisi na tom, zda je poZzadovana cesta analogové uzivatelské jednotky.
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15. Praktické shrnuti

UD a SS

Primarné manualni reZimy se Sirokymi bezpecnymi pasmy pfevodovych stuprid a pouze pozdnim automatickym ochrannym fazenim.
UDP a SSP

Skutecné automatické rezimy s vlivem potenciometru pro pfizpusobeni chovani fazeni zatizeni,
terénu, pocasi a preferencim fidice.

OR

Pavodni automatické chovani.

SSX

PIné automaticky rezim skupiny SS bez skalovani potenciometrem a bez ru¢niho fazeni. Pouze pro
BUU, jako OR s SS Pattern.

EMG
Manualni nouzovy rezim s omezenymi funkcemi.

FS a FO
Volné programovatelné automatické rezimy zalozené na SSP a UDP a konfigurované prostfednictvim BUU.

Struény popis

Modernizovana fidici jednotka nabizi primarné manualni, automatické, nouzové a volné
programovatelné programy fazeni. UD a SS jsou pfedevsim manualni rezimy s pozdnim
automatickym ochrannym fazenim. UDP a SSP jsou skute¢né automatické rezimy s chovanim fazeni
nastavitelnym potenciometrem. OR reprodukuje pivodni automatické chovani, zatimco SSX je piné
automaticka varianta skupiny SS. EMG je softwarovy nouzovy rezim fidici jednotky a FS / FO jsou
volné programovatelné verze automatickych skupin SS a ptvodniho schématu. Ridici jednotka
uklada aktivni jizdni program do paméti EEPROM, podle potfeby jej obnovuje a zachova jej i pfi
ztraté komunikace s BUU béhem stejného cyklu napajeni.
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Motorova brzda (EB), HOLD a protiskluzova funkce (AS)

Kromé volitelnych jizdnich programi obsahuije fidici jednotka pfevodovky také tfi dllezZité provozni funkce,
které ovliviiuji chovani vozidla pfi zpomalovani a v podminkach s nizkou pfilnavosti: motorovou brzdu (EB),
HOLD a protiskluzovou funkci (AS). Nejde o samostatné hlavni jizdni programy. Jsou to doplrikové funkce

fidici jednotky, které se aktivuji za stanovenych provoznich podminek.

Motorova brzda (EB)

Ugel

Funkce motorové brzdy ma pfi zpomalovani vyuzit co nejvétsi brzdny ucinek motoru. Obecné
motorové brzdéni znamena, Ze se jako zpomalovaci sila vyuziva motor namisto spoléhani pouze na

vy$8i. Ridici jednotka proto pouziva vyhrazené schéma fazeni EB a vyhrazené prahové hodnoty EB,
aby udrzovala motor v rozsahu ota€ek s vysokym brzdnym uc€inkem.

Schéma fazeni a prahové hodnoty EB
Kdyz je EB aktivni, pouziva fidici jednotka vyhrazenou fadu pfevodovych stupnd EB:

H1 < M1 & M2 & M3

Ta se liSi od béznych jizdnich schémat fazeni. Pokud aktualni stupen pro jizdu vpred jesté
neni jednim z t&chto stupnu EB, fidici jednotka zvoli vhodny stupern EB podle aktualniho
signalu rychlosti. Pouziva vyhrazené prahové hodnoty EB, aby motor z(stal v uzite€ném
rozsahu pro brzdéni. V praxi tedy EB neni jen béZna sekvence podfazovani. Jde o
vyhrazenou strategii brzdéni.

Aktivace

EB se muze aktivovat pouze tehdy, kdyz je fyzicky voli¢ pfevodovky v poloze D, je stisknut vstup
Terrain Brake a jsou splinény ostatni bézné podminky EB, v€etné uvolnéného akceleratoru,
neaktivniho navijaku a programu podporujiciho EB.

Deaktivace

Presunutim fyzického voli¢e z D do R, N, stupné S nebo TS se EB zrusi. EB se zrusi také
seSlapnutim pedalu akceleratoru, funkci s vyssi prioritou nebo programem, ktery EB
nepovoluje.

Terrain Brake ziistava nezavisla
TB znamena Terrain Brake. V poloze D m{ize ovladani TB rovnéz aktivovat EB, jsou-li spinény vSechny podminky
EB. Opusténi polohy D zabrani aktivaci EB nebo ji zrusi, ale neodstrani béZnou funkci Terrain Brake.

Priorita
EB ma prednost pfed AS. Je-li AS aktivni a je vyZadano EB, fidici jednotka zrusi AS a aktivuje EB.

Dostupnost
EB je k dispozici v béznych jizdnich programech véetné UD, SS, UDP, SSP, SSX, OR, FS a FO. Neni
aktivni v EMG ani DIAG.

Bezpecnostni vystraha
Funkce motorové brzdy by se neméla pouZzivat na zledovatélych, kluzkych vozovkach nebo vozovkach s velmi
nizkou pfilnavosti, pokud si obsluha neni jista, Ze je dostupna pfilnavost dostatena. Protoze EB zdmérné

pohanénych kolech a pfispét k prokluzu &i zablokovani kol, ztraté trakce nebo zhasnuti motoru. EB je proto
nutné pouZivat opatrné a nelze ji povazovat za nahradu spravné techniky jizdy pfi nizké pfilnavosti.

HOLD
Ucel
HOLD je funkce pfidrzeni motorové brzdy. Je ur€ena pro situace, jako jsou klikaté sjezdy, technické

sjezdy nebo jiné situace, kdy chce fidi€ pouzivat motorovou brzdu, ale nechce, aby Fidici jednotka v
nevhodném okamziku automaticky podfadila.

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 26 z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

Prakticky vyznam

Pfi aktivni funkci HOLD fidici jednotka neprovadi bé&Znou plné automatickou krokovou logiku
EB. Ridi¢ mize misto toho pouzivat motorovou brzdu a fadit ruéné pomoci UP a DOWN. To
je uzite€né v zatacce, protoze vozidlo mize zlstat stabilni a udrzet plnou trakci v celé
zatacce, nez fidi€¢ vyzada dalSi podfazeni. Po skonceni kritické ¢asti manévru muze fidic¢
ru¢né podradit a znovu vyuzit plny brzdny ucinek. HOLD je proto nejlépe chapat jako
motorovou brzdu s ruénim ovladanim podfazovani.

Aktivace

V logice Fidici jednotky je HOLD aktivni pouze tehdy, kdyZ je BUU pfitomna a aktivni v rezimu CAN, je
aktivni podporovany program, je aktivni EB a obsluha vyzada HOLD podrzenim FORW + BACK
pfiblizné na 1,5 sekundy. HOLD tedy neni samostatny jizdni program. Jde o doplfikovou funkci
souvisejici s EB.

Dostupnost
HOLD je k dispozici v programech UD, UDP, SS, SSP, FS a FO. Neni k dispozici v OR, SSX, EMG ani DIAG.

Deaktivace
HOLD se deaktivuje, kdyz obsluha znovu pfepne pozadavek HOLD podrzenim FORW + BACK

priblizné na 1,5 sekundy, kdyz Fidici jednotka opusti provoz BUU / CAN, kdyz aktivni program
nepodporuje HOLD nebo kdyz EB jiz neni aktivni.

Chovani spinac¢e motorové brzdy pfi zvoleném H

Pfi zvoleném H a uvolnéném spinaci motorové brzdy drzi pfevodovka brzdny pfevodovy stupen déle.
motorové brzdy mlze pozadovat pouze podfazeni; nemulze pozadovat prefazeni nahoru. PFili§ ¢asné
stisknuti TB neulozi ani nepfipravi pozdéj$i podfazeni, ale zUstane-li spina¢ motorové brzdy
stisknuty, muze k podfazeni dojit po dosazeni spravného provozniho bodu.

Uvolnéni spinae motorové brzdy nevyda pfikaz k okamzitému pfefazeni nahoru. K pozdéjSimu pfefazeni nahoru
dojde pouze pfi spInéni bézné podminky motorové brzdy pro pfefazeni nahoru nebo pokud fidi¢ provede povolené
ruéni pfefazeni nahoru. Pokud tedy pfi zvoleném H doslo k podfazeni vyvolanému spinaem motorové brzdy,
prevodovka po uvolnéni TB zlistane v brzdném stupni, dokud nenastane jedna z téchto podminek.

O CAN OK (8 HS?
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Protiskluzova funkce (AS)
Ugcel
AS je protiskluzova funkce. Je ur€ena pro zledovatélé &i kluzké vozovky a bézné jizdni situace s

nizkou pfilnavosti. Funkce se snazi zabranit zhasnuti motoru, zablokovani kol, nahlému nadmérnému
brzdnému momentu na kolech a zbytecné ztraté trakce.

Chovani ridici jednotky

Ridici jednotka toho dosahuje automatickym podifazenim na H3 a udrzovanim prevodovky mimo M3,
aby zUstaly k dispozici vyhody méni¢e momentu. To je dulezité, protoze méni¢ momentu poskytuje pfi
nizke pfilnavosti poddajnéjsi odezvu hnaciho Ustroji nez pfimy mechanicky nejvyssi pfevodovy
stupeni.

Aktivace

AS se aktivuje, kdyZz je vozidlo v poloze D, aktivuje se spinac brzdy, akcelerator neni aktivni,
aktivni program podporuje AS a EB jiz nema prednost. Prakticky feCeno: AS aktivuje vstup
brzdy.

Deaktivace
AS se deaktivuje, kdyz se aktivuje spina€ akceleratoru nebo pfevezme fizeni jina funkce s vyssi
prioritou. PFi bézném pouzivani se AS zrusi seslapnutim akceleratoru.

Priorita

Priorita fidici jednotky je nasledujici: EB ma pfednost pfed AS. Je-li tedy AS aktivni a je vyzadano EB,
prevezme fizeni EB, AS se zrusi a Fidici jednotka pfejde na chovani EB. Prakticky: spina¢ brzdy
muze aktivovat AS, spinaC akceleratoru AS deaktivuje a spina¢ motorové / terénni brzdy ma pfed AS
pfednost a aktivuje EB.

Dostupnost

AS je k dispozici pouze v programech vyuzivajicich strukturu H3-M3 skupiny OR / UD, protoZe funkce
zavisi na zaloznim chovani H3. AS je tedy k dispozici v OR, UD, UDP a FO. Neni k dispozici v SS,
SSP, SSX, FS, EMG ani DIAG.

Doporuceni pro kluzké podminky

Protoze je AS vyslovné navrzena k zachovani trakce pomoci H3 a méni¢e momentu, nedoporucuje
se na zledovatélych ¢i kluzkych vozovkach pouzivat programy bez podpory AS. Pro jizdu po vozovce
s nizkou pfilnavosti jsou upfednostriovany programy se schématem OR, které podporuji AS: OR, UD,
UDP a FO.

H3 0 R AS D

4520 CAN OK 992 H UDP

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 28 z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

(

&
3
<

Praktické shrnuti

EB pouziva vyhrazenou fadu brzdnych pfevodovych stupi a prahové hodnoty pro maximalizaci
brzdného ucinku motoru. HOLD je ru¢né ovladana verze EB a je urcena pro situace, kdy chce fidi¢
sam rozhodovat, kdy ma dojit k dalSimu podfazeni, napfiklad v zataCkach pfi jizdé z kopce; vyzada
nebo zrusi se z BUU podrzenim FORW + BACK pfiblizné na 1,5 sekundy a Ize ji pfepsat pfi stisknuti
spina¢e motoroveé brzdy. AS je protiskluzova funkce pro zledovatélé nebo kluzké vozovky;
automaticky udrzuje pfevodovku v H3 a zabrariuje prefazeni do M3, aby méni¢ momentu zUstal
ucinny a byla zachovana trakce. V logice fidici jednotky ma EB pfednost pfed AS a programy bez
podpory AS se pfi nizké pfilnavosti nedoporucuji

“3 o n 'Is }‘

4520 CAN OK 99i{ H JIP

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 29 z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

(

&
3
<

Nouzové razeni

Systém poskytuje dvé nezavislé cesty nouzového fazeni:

pevné zapojeny obvod nouzového fazeni se samostatnymi relé

rezim EMG v softwaru fidici jednotky pfevodovky

Tyto dvé cesty se liSi a nesméji se zaménovat.

Pevné zapojeny obvod nouzového fazeni ma udrzet vozidlo pojizdné, i kdyz jiz neni dostupna bézna
cesta fazeni fizena fidici jednotkou. Rezim EMG je vlastni nouzovy jizdni reZim Fidici jednotky s
omezenymi funkcemi.

Nasledujici ¢ast popisuje pevné zapojené usporadani nouzového fazeni spolu se souvisejicim
chovanim fidici jednotky.

1. 1. Pevné zapojeny obvod nouzového razeni

& FORWARD
'"“ 8% REVERSE

Zakladni princip
Pevné zapojeny obvod nouzového fazeni pracuje elektricky vedle fidici jednotky prevodovky. Pouziva
vlastni samostatna relé, ale spina stejna vystupni vedeni jako bézna fidici jednotka pfevodovky.
Aby nouzova cesta nenaruSovala béznou Cinnost relé, je pfipojka nouzového fazeni realizovana
cestou oddélenou diodami. Tim je zajisténo, Ze nouzovy obvod pfi bézném pouzivani nezavadi
zpétny proud do standardni reléové cesty Fizené fidici jednotkou.
V praxi tedy plati:

e za bézného provozu ovlada vystupy fidici jednotka pfevodovky

e pfi nouzovém fazeni mlze stejné vystupy prevzit samostatny reléovy obvod

e 0bé cesty jsou oddélené, aby nouzova cesta nerusila béZny provoz

Fyzicky pristup

Ridici jednotka pfevodovky se dodava s interni a doplfikovou jednotkou nouzového spinace, ktera
se pro snadny pristup instaluje do pojistkové skriné.

Tato jednotka nouzového spinace je k fidici jednotce pfevodovky pfipojena étyipdélovym zacvakavacim kabelem.
Jejim ucelem je poskytnout nouzovy pfistup bez otevieni panelu voli¢e prevodovky.
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Dvé mista aktivace nouzového fazeni
Nouzové fazeni Ize aktivovat dvéma zpUsoby:
e nouzovym spina¢em pfimo na fidici jednotce
e snadno pfistupnym nouzovym spinacem v pojistkové skFini
Obsluha tedy nemusi kvuli aktivaci nouzového fazeni demontovat panel voliCe
pfevodovky.

Dodateéna redundance volice
Snadno pfistupna jednotka nouzového spinace obsahuje také druhy spinac voli¢e prevodovky.
Tim vznika dalSi redundantni cesta voli€e pro nouzové pouziti.
V tomto usporadani:
e v poloze F se tento druhy spinac voli¢e chova jako GS

e v poloze R se chova jako R
To poskytuje dalSi cestu volie, pokud bézna cesta voli¢e neni dostupna.
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2. Stavy pevné zapojeného nouzového razeni

Po aktivaci obvodu nouzového fazeni ovlada reléovy obvod pevné dané kombinace vystupt podle
zvolené polohy.

Neutral
Pfi aktivaci nouzového fazeni v poloze Neutral se aktivuje:
e Méni¢ momentu
¢ Road
Tim se hnaci ustroji pfipravi do bezpe¢ného stavu pro rozjezd.
Zpatecka
Po pfepnuti voli¢e do polohy Reverse aktivuje nouzovy obvod:
e Méni¢ momentu
o Zpatecku
¢ Road
ZpatecCka tak zUstava dostupna prostfednictvim nouzové cesty.
Jizda
Po pfepnuti voli¢e do polohy D aktivuje nouzovy obvod:
e Méni¢ momentu
e H3
Tim je k dispozici pouZitelny pfevodovy stuperi vpfred pro rozjeti vozidla a navrat na zakladnu.

S/F
Kdyz se voli¢ pfepne do polohy S — nebo kdyz se dopliikovy nouzovy voli¢ pfepne do F, které se
chova jako GS — aktivuje nouzovy obvod:

e Méni¢ momentu

e H2
Tim je k dispozici silngjSi a pomalejsi pfevodovy stupen vpred, ktery je vhodny pro:

e provoz se zatizenim

e rozjizdéni

e nouzovou jizdu nizkou rychlosti
Pro¢ je v nouzovém rezimu vynucen Road
V nouzovém obvodu se zamérné aktivuje Road, i kdyz bylo dfive zvoleno DD.
Tim se zajisti, Ze je pfidavna pfevodovka ve stavu umozrfiujicim nouzovy pohyb. Jinymi slovy
nouzovy systém pfipravi pfidavnou pfevodovku na skutecny pohyb po silnici, misto aby vozidlo
ponechal v odpojeném stavu.
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3. Doplnkova redundance zpate€ky

Vystup zpate€ky nouzového fazeni Ize také zapoijit tak, aby pfemostil plvodni relé
zpatecky Scania.
S timto usporadanim lze zpatecku stale ziskat i pfi poruse plvodniho relé zpatecky.
K tomu je zapotfebi pouze jeden dodateény vodi¢ mezi:
e konektorem ridici jednotky
e avystupem relé zpatecky
Tim je zajisténa nejvyS8i mozna redundance provozu zpatecky.
V praxi to znamena, Ze i pfi poruse puvodniho relé zpatec¢ky mlze cesta nouzového fazeni

udrzet nakladni vozidlo schopné jizdy vzad, pokud jsou pfevodovka a zbyvajici kabelaz
stale neporusené.

4. Co ridici jednotka prevodovky provadi pri pevné
zapojeném nouzovém razeni

Ridici jednotka sleduje vyhrazeny vstup externiho nouzového fazeni.
Kdyz je tento vstup aktivni:

e mistni OLED fidici jednotky pfevodovky zobrazuje EMERGENCY SHIFTING
e fidici jednotka pfidéli této strance nejvyssi prioritu zobrazeni
e fidici jednotka zméni logiku sledovani na nouzovy dohled zaloZeny na volici
Dulezity bod
V tomto stavu neni fidici jednotka aktivnim Fadicim prvkem.
Je prepsana samostatnym nouzovym reléovym obvodem.
Pevné zapojeny nouzovy obvod pracuje vedle Fidici jednotky a pouziva stejné vystupy nezavisle na
jeji bézné logice.
Dokud je tento stav aktivni:
e béZna cesta fazeni fizena Fidici jednotkou je potlaCena
e aktivnim prvkem opravnénym k fazeni je pevny nouzovy reléovy obvod
e fidici jednotka pfedevsim sleduje vysledné potvrzovaci signaly a hlasi stav
Sledovani potvrzeni pfi pevné zapojeném nouzovém razeni
KdyzZ je aktivni vstup externiho nouzového fazeni, oCekava fidici jednotka tyto stavy potvrzeni:

e N: méni¢ momentu + Road
¢ R: méni¢ momentu + zpatecCka + Road
e D: méni¢ momentu + H3
e S /GS: méni¢ momentu + H2
To odpovida zamyslenému chovani nouzovych relé.

Ridici jednotka tedy nouzové Fazeni jednoduse neignoruje. Aktivné kontroluje, zda nouzovy reléovy
obvod vytvaii oCekavana potvrzeni pfevodovky.
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5. Rezim EMG v softwaru ridici jednotky

Oddélené od pevné zapojeného nouzového obvodu obsahuje fidici jednotka pfevodovky také rezim EMG.
Jedna se o softwarovy nouzovy rezim v ramci bézné logiky fidici jednotky.

Neni totoZny s externi nouzovou reléovou cestou.

Ugel

Rezim EMG ma udrzet vozidlo pojizdné, kdyz Fidici jednotka stale funguje, ale bézna automaticka
nebo chranéna logika jiz neni zadouci ¢i mozna.

Jde o zjednoduseny manualni rezim s omezenou zavislosti na bézné logice signalu.

6. Jak se EMG voli z jednotky SUU

Mala analogova uzivatelska jednotka (SUU) muze rezim EMG zvolit takto:
e systém musi byt v cesté analogové uzivatelské jednotky, nikoli v fizeni CAN-BUU
¢ MAN se prepne z HIGH na LOW
e soucasné se stisknou UP a DOWN

V takovém pfipadé Fidici jednotka zvoli:

e« EMG
Pomoci SUU se tedy EMG aktivuje pfepnutim do rezimu uzivatelské jednotky pfi sou¢asném drzeni obou tlacitek fazeni.

Poznamka pro obsluhu
Nize popsané postupy pro Forward, Reverse, Neutral a NG funguiji stejné s BUU i SUU. Obé
pouzivaji stejny poZzadavek dvousekundového pfidrzeni pro virtualni Forward a Reverse.
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7. Chovani rezimu EMG

Softwarovy rezim EMG je manualni nouzovy program fidici jednotky pfevodovky s omezenymi
funkcemi. Ma udrzet vozidlo pojizdné, kdyz Fidici jednotka a ovladaci systém prevodovky stale
funguiji, ale bézny provoz neni mozny kvali vadnym vstupnim signalim.

EMG Ize pouzit k nouzovému dojeti pfi:

e poruse spinace/vstupu pedalu akceleratoru;

e porude vstupu spinace brzdy;

e poruse fyzického voli¢e pfevodovky nebo jeho kabelaze, véetné konfliktnich vstupu volice;

e porude snimace rychlosti pfevodovky nebo signalu rychlosti.
EMG neni oprava ani bézny jizdni program. Pouzivejte jej pouze k pfesunu vozidla na bezpecné
misto nebo k navratu za ucelem opravy. Elektrické napajeni vozidla, fidici jednotka pfevodovky,
ovladaci prvky UP/DOWN, vystupni stupné a relé, kabelaz, elektromagnetické ventily a mechanické a
pneumatické/hydraulické funkce pfevodovky musi zlstat provozuschopné.

Provoz v rezimu EMG

e Manualni draha pfevodovych stupfiud: H1 — H2 — H3 — M3.

e Razeni probiha ruéné pomoci UP a DOWN. B&Zné automatické fazeni, manualni rychlostni

pasma a ochranné automatické fazeni se nepouZzivaji.

e POTI nema zadny vliv. EB, HOLD a AS nejsou k dispozici.
Ridi¢ odpovida za volbu vhodného prevodového stupné a za zabranéni prekrodeni ota&ek motoru,
podtaceni motoru, nebezpecnému podfazeni a ztraté trakce. Pfed zménou sméru vozidlo zastavte.
Zmény pfidavné prevodovky provadéjte pokud mozno pouze po zastaveni.

Bezpecnostni chovani v rezimu EMG
e Ochrana F1 proti sou¢asnému potvrzeni Forward a Reverse zlstava pevnym bezpeénostnim
blokovanim. Sledovani neshody pfikazu a potvrzeni F3 zUstava aktivni.
o Bézné blokovani F2, F4, F5 a F6 je potlaceno. Konflikt voli¢e F2 je feSen automatickym NG a
virtualnim Neutral, jak je popsano v ¢asti 8.
Kriticka vystraha pro navijak v rezimu EMG
Kdyz je vstup navijaku aktivni, W hlasi pouze elektricky vstup. V reZzimu EMG fidici jednotka
nepouziva béznou ochranu navijaku F4, automaticky nevoli H1, nevynucuje Neutral ani neuplatfuje
béZna omezeni rychlosti navijaku, pfidavné pfevodovky nebo volice.
Fyzicky spina¢ navijaku mize napajet obvod navijaku bez fizeni Fidici jednotkou pfevodovky.
Obsluha musi ovéfit Uplné nastaveni navijaku a bezpeény provozni stav. BéZna ochrana navijaku
zUstava mimo EMG nezménéna.
Softwarovy rezim EMG je oddéleny od pevné zapojeného systému nouzového fazeni. Oba vyzaduji
elektrické napajeni vozidla. Pevné zapojeny systém obchazi software a mikrokontrolér; softwarovy
rezim EMG vyZaduje oboji.
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8. Informace voli¢e a automaticky prechod F2 na NG
v rezimu EMG

Dokud neni NG aktivni, fyzicky voli¢ se zobrazuje takto:
Fyzicka poloha Reverse zobrazuje R.

e Fyzicka poloha Neutral zobrazuje N.
e Fyzicka poloha Drive nebo Gear S zobrazuje F.
Fyzicka poloha Tow Start zobrazuje TS.

Pokud v aktivnim rezimu EMG nebo béhem jeho aktivace zpusobi konfliktni signaly voli¢e F2, fidici
jednotka automaticky ignoruje fyzicky voli€ a zvoli virtualni voli¢ pfevodovky v poloze Neutral.

Displej poté zobrazuje NG a N. Ridi¢ nemusi nejprve stisknout sou¢asn& UP a DOWN. Toto
automatické chovani F2-to-NG plati pouze v rezimu EMG.

Prakticky vyznam

NG znamena, ze je aktivni virtualni voli€¢ UP/DOWN. N znamena, ze je pozadovan Neutral.

NG zlstava aktivni po zvoleni virtualniho F, R nebo N. Zvolenim F nebo R se fizeni nevrati fyzickému
volici.

Forward nebo Reverse Ize poté zvolit pomoci dvousekundovych postupt tlacitek EMG.

9. Ruc¢ni razeni a virtualni voli¢c v EMG

Pfi ruénim fazeni se UP pouziva k prefazeni nahoru a DOWN k podrazeni.

e Manualni draha pfevodovych stupnii: H1 — H2 — H3 — M3.
¢ Nasledujici postupy s tla€itky ovladaji pozadavek volice; samy o sobé nepotvrzuji
skuteéné zarazeni prevodového stupné.
Volba virtualniho Neutral
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o Stisknéte souc¢asné UP a DOWN.
e Aktivuje se NG a informace voli¢e zobrazi N.
¢ Volba virtualniho Forward

e Predpoklad: vystup prevodovky musi byt Neutral.
Podrzte DOWN alespori 2 sekundy a poté stisknéte UP, zatimco DOWN zUstava stisknuté.
PoZadavek volice se zméni na F.
Pokud je UP stisknuto pfed uplynutim 2 sekund, zadny pozdéjsi pozadavek se nezaradi do fronty.
Drzte DOWN a po uplynuti doby pfidrzeni znovu stisknéte UP.

Volba virtualniho Reverse
Predpoklad: vystup prfevodovky je Neutral. Podrzte UP alespon 2 sekundy a poté stisknéte DOWN,
zatimco UP zlstava stisknuté. Pozadavek volice se zméni na R.

Pokud je DOWN stisknuto pfed uplynutim 2 sekund, zadny pozdéjsSi pozadavek se nezaradi do fronty.
Drzte UP a po uplynuti doby pfidrzeni znovu stisknéte DOWN. BUU a SUU pouzivaji stejny postup.

10. Priklady obsluhy NG a virtualniho volice

Automaticky pfechod F2 na NG: konfliktni signaly voli¢e v rezimu EMG vyvolaji NG a N bez prvniho
pfikazu tlaCitkem.
e Ruéni virtualni Neutral: UP + DOWN vyvola NG a N.
e Virtualni Forward: z vystupu pfevodovky Neutral podrzte DOWN 2 sekundy a stisknéte UP,
zatimco DOWN zUlstava stisknuté.
e Virtualni Reverse: z vystupu prevodovky Neutral podrzte UP 2 sekundy a stisknéte
DOWN, zatimco UP zlistava stisknuté.
Dulezité
NG zUstava aktivni po zvoleni virtualniho F, R nebo N. NG a N se nesméji zaménovat.
W a NG Ize zobrazit spole¢né jako W NG, kdyz je béhem provozu virtualniho voli¢e aktivni vstup
navijaku.
W je pouze informace a nepotvrzuje bezpecény stav navijaku ani mechanické zapojeni.
Docasny Neutral pfevodovky béhem pFepinani pfidavné pfevodovky nevymaze aktivni pozadavek
voli¢e F nebo R.
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11. Praktické shrnuti

Pevné zapojeny obvod nouzového fazeni
e samostatna reléova cesta
diodoveé oddélena od bézné reléové cesty
potladuje béZnou cestu fazeni fizenou fidici jednotkou
pfistupny na fidici jednotce i prostfednictvim nouzového spinace v pojistkové skfini
obsahuje dopliikovy redundantni spinac voli¢e
muze vynultit:
o N=TC +Road
o R=TC + Reverse + Road
o D=TC+H3
o S/F=TC+H2
e muize jednim dodate¢nym vodi¢em pfemostit plvodni relé zpatecky pro maximalni redundanci
e funguje i pfi UpIném selhani mikrokontroléru
Softwarovy program EMG
e voli se z SUU piepnutim MAN na LOW pfi sou€asném stisknuti UP + DOWN
voli se z BUU vybérem EMG
pouziva rucni fazeni UP / DOWN
draha pfevodovych stupn: H1 - H2 - H3 — M3
fyzické D nebo Gear S zobrazuje F; fyzické R, N a TS zobrazuje R, Na TS
automaticky zméni konflikt voli¢e F2 na NG a virtualni N
ruéni UP + DOWN zvoli NG a virtualni N

POUZIVA SE K NOUZOVEMU PRESUNU VOZIDLA
e VELMI OMEZENA BEZPECNOST
o BEZ SNIMANi SNIMACE RYCHLOSTI
virtualni F: z vystupu pfevodovky Neutral podrzte DOWN alespori 2 sekundy a stisknéte UP

virtualni R: z vystupu pfevodovky Neutral podrzte UP alespon 2 sekundy a stisknéte DOWN

Struény popis

Systém ma dvé samostatné nouzové koncepce: nezavisly pevné zapojeny systém nouzového fazeni a
softwarovy reZim EMG. Softwarovy rezim EMG je zjednodu8eny manualni nouzovy rezim. V rezimu EMG
konfliktni signaly volie automaticky zvoli NG a virtualni N; stejny virtualni voli¢ Ize ovladat pomoci BUU nebo
SUU. W zlistava pouze informacni indikaci vstupu navijaku a F/R/N/TS zUstavaji pozadavky volice, i kdyz je
vystup pfevodovky béhem zmény pFidavné pfevodovky doCasné v poloze Neutral.

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 38 z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

(

&
3
<

OLED displej ridici jednotky prevodovky

Mistni OLED displej Fidici jednotky pfevodovky je namontovan na horni strané jejiho pouzdra. Pro
jeho zobrazeni je nutné demontovat panel voli¢e pfevodovky. Vzhledem k tomuto umisténi je OLED
uréen predevsim jako servisni a diagnosticky displej provoznich parametru, aktivnich stavl vstupd,
vystrah a stranek poruch.

Zapnuti / vypnuti displeje

Mistni OLED se ovlada vstupem tlacitka displeje:

o tlacitko displeje stisknuto = pozadavek na zapnuti displeje
« tlacitko displeje uvolnéno = pozadavek na vypnuti displeje
Je-li displej vypnuty, nejsou viditelné zadné mistni informace ani vystrazné stranky.

Ochrana obrazovky pfi cyklech napajeni

Ridici jednotka pfevodovky obsahuje také funkci ochrany displeje.

Pokud je zapnuti displeje poZzadovano béhem 10 po sobé jdoucich cykl( napajeni, fidici jednotka uzamkne
OLED ve vypnutém stavu, dokud se tlacitko displeje nepfepne do polohy vypnuto a poté znovu zapnuto.

Tuto funkci je tfeba chapat jako spofi¢ obrazovky / ochranu displeje. Protoze je OLED namontovan
pod panelem voli¢e pfevodovky a za jizdy bez demontaZe tohoto panelu neni bézné viditelny, mohl
by se jinak stejny obraz vypalit do OLED. Blokovani pomaha zabranit tomu, aby OLED zobrazoval
stejné symboly a text po mnoho hodin provozu vozidla.

Tato funkce ovliviiuje pouze OLED displej. Neméni provoz pfevodovky.

Prakticky ucel mistniho OLED displeje

ProtoZe je OLED namontovan na fidici jednotce a bézné je viditelny pouze po demontazi panelu
voli¢e pfevodovky, je tfeba jej povazovat za servisni a diagnosticky disple;j.
V praxi slouzi pfedevsim k rychlému zobrazeni informaci o:

e aktivnich vystrahach a poruchovych stavech
e aktualnim stupni, voli¢i a stavu pfidavné pfevodovky
e aktivnich znackach vstupu
e aktualnich provoznich hodnotach, napfiklad Hz, a aktivnhim programu
Mistni OLED je tedy pfedevsim diagnosticky displej na strané fidici jednotky, nikoli bézny jizdni disple;.
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Priorita zobrazeni
Poradi priorit stranek OLED je:

1. EMERGENCY SHIFTING
F5
F1

© N Ok 0N
M
w

CAL
9. bézna informacéni stranka
Pokud tedy existuje nékolik podminek soucasné, zobrazi se pouze stranka s nejvyssi prioritou.

Bézna informacni stranka

Pokud neni aktivni Zadna vystrazna nebo kalibraéni stranka s vy&Si prioritou, zobrazuje OLED
béZnou informacni stranku.
Horni radek

Leva strana: hodnota Hz
Hodnota vlevo nahofe je aktualni vystupni rychlost pfevodovky v Hz.

Prava strana: program / rezim
Pole vpravo nahoie zobrazuje aktivni program.

Mozné hodnoty:

e« UD
e SS
e UDP
e SSP
e SSX
¢ OR
e EMG
e DIAG
e FS
e FO

e Pokud fidici jednotka pracuje v plvodnim rezimu bez uzivatelské jednotky, displej zobrazuje OR.
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Prostredni radek

Leva strana: skutec¢ny prevodovy stupen
Leva strana prostfedniho fadku zobrazuje aktualni skutecny pfevodovy stuperi.

Mozné hodnoty:

¢ N = Neutral

¢ R =Reverse

e H1 =1. rychlostni stupen

e H2=2. rychlostni stupen

e H3 = 3. rychlostni stupen

e M1 =1. mechanicky prevodovy stupen

e M2 =2. mechanicky prevodovy stupen

¢ M3 = 3. mechanicky prevodovy stupen

e GS = Terénni prevodovy stupen H2

e TS =Prevodovy stupein M1 pro rozjezd s viekem
Stfed: stav pfidavné pfevodovky
Stfed prostfedniho fadku zobrazuje stav pfidavné pfevodovky.
Mozné hodnoty:

e DD = Odpojeni pohonu

e T =Terrain

¢ R=Road
Pravidlo zobrazeni:

e je-li aktivni DD, displej zobrazuje DD

e jinak zobrazuje uloZeny stav pfidavné pfevodovky jako T nebo R

Chovani displeje

* Pokud je pozadavek pridavné prevodovky zachycen, ale zatim jej nelze provést, pole pfidavné
pfevodovky se nepfetrzité zobrazuje inverzné.

* Pokud se praveé provadi impulz pfidavné prevodovky, pole pfidavné prevodovky inverzné blika.

* Po uspésném dokonc&eni zvyraznéni zmizi a zobrazeny stav se zméni na novy uloZeny

stav.
Prava strana: poZadavek volice
Prava strana prostfedniho fadku zobrazuje ucinny pozadavek volice fidiCe.
Mozné hodnoty:

e D =Drive

e S = Terénni pfevodovy stupen

e F =Pozadavek Forward

¢ R =Pozadavek Reverse

e N =Pozadavek Neutral

e TS =Pozadavek Tow Start

¢ NG = fyzicky voli¢ ignorovan; virtualni volic UP/DOWN je aktivni
F, R, N a TS jsou pozadavky voli¢e, nikoli potvrzeni skute¢ného pfevodového stupné. BEéhem zmény
pridavné prevodovky mlze byt vystup Neutral do¢asny, zatimco F nebo R zlstava zobrazeno.
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Spodni radek

Spodni fadek zobrazuje znacky stavu aktivnich vstupa.
Zobrazuji se pouze aktivni vstupy.
Mozné znacky:
e AC = Spina¢€ plynového pedalu
¢ BR = Spinac€ brzdy
e TB = Vstup Terrain Brake
e W = Aktivni vstup navijaku
e DD = Spinac¢ odpojeni pohonu
e T = Aktivni Terrain na voli€i
Spodni fadek tak poskytuje rychly zivy pfehled dalezitych aktivnich vstup( Fidici jednotky.

Stranka EMERGENCY SHIFTING

'EMERGENCY
SHIFTING

Podminka zobrazeni
Tato stranka se zobrazuje, kdyz je aktivni vstup externiho nouzového razeni.

Jde o vyhrazeny vstup nouzového spinace. Neni to totéz jako volba jizdniho programu EMG.
Jednd se o samostatny stav nouzového spinace s nejvys3i prioritou zobrazeni.

Co OLED zobrazuje
Mistni OLED zobrazuje:

EMERGENCY
SHIFTING

Vyznam
Pfi zobrazeni této stranky jsou za ni skryty vSechny bézné informace a v8echny stranky poruch.

Prakticky vyznam

Vozidlo je ve stavu nouzového fazeni. V tomto stavu je béZna cesta Fazeni Fidici jednotky
prevodovky potlacena pevnym reléovym obvodem se samostatnymi relé. Nouzovy obvod pracuje
elektricky vedle Fidici jednotky, nikoli prostfednictvim jeji bézné logiky, a spina stejna vystupni
vedeni nezavisle na ni.

Dokud je tento stav aktivni, Fidici jednotka pfevodovky jiz neni aktivhim prvkem opravnénym k
fazeni. Razeni provadi samostatny nouzovy reléovy obvod, ktery s fidici jednotkou pouze sdili stejné

vystupy.
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Stranka F5

SPEEDSENSOR FAILURE
SELECT HMEUTRAL
TO RESET

Podminka zobrazeni
Tato stranka se zobrazuje, kdyZ je F5 aktivni nebo zachycena.

Co OLED zobrazuje
Mistni OLED zobrazuje:

F5

SPEEDSENSOR FAILURE
SELECT NEUTRAL

TO RESET

Vyznam
Jedna se o stranku poruchy snimace rychlosti / nezpracované frekvence.

Chovani prevodovky
KdyZ je F5 zachycena:

e fidici jednotka zmrazi bé&Znou logiku fazeni
e pievodovka je nucena smérem k H3

¢ méni¢ momentu se otevie
e UCelem je zabranit nadmérnym otackdm motoru a zablokovani kol

Podminka vymazani
Ridici jednotka vymaze F5 po dosaZeni pozadované podminky resetovani, zejména zvolenim Neutral.

Stranka F1

F1

FORWARD AND BACKWARD
ENGAGED

Podminka zobrazeni
Tato stranka se zobrazuje, kdyZ je aktivni F1.
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Co OLED zobrazuje
Mistni OLED zobrazuje:
F1

FORWARD AND BACKWARD
ENGAGED

Vyznam
Ridici jednotka sougasné zjistuje vystupni signal jizdy vpred a vzad.
Chovani prevodovky
Jedna se o pevné blokujici bezpecnostni stav.
PFi zjisténi F1 Fidici jednotka:
e vynuti bezpecny stav vystupu
e vypne vystupy pfevodovych stupnu
e zastavi béZnou logiku pfevodovky
e Ceka v blokovaci smy¢ce, dokud stav potvrzeni nebude opét platny

V praxi tedy pfi aktivni F1 Fidici jednotka pfevodovky odmita pokracovat v béZzném provozu, dokud
porucha nezmizi.

Podminka vymazani
F1 se vymaze pouze tehdy, kdyz se pfislusné potvrzovaci signaly vrati do platného stavu a zlstanou stabilni.

Stranka F2

Podminka zobrazeni
Tato stranka se zobrazuje, kdyZ je aktivni F2.

Co OLED zobrazuje
Mistni OLED zobrazuje:

F2
a pod nim zjistény konflikt voli¢e, napfiklad:
¢ R+N
e N+D
o D+S
e TS+S

nebo kombinaci dvou vstupl s (+X), pokud jsou aktivni vice nez dva vstupy.
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Vyznam
Vstupy voli€e jsou nejednoznacné. Soucasné je aktivni vice nez jeden vstup voliCe.
Chovani prevodovky fizené fidici jednotkou
Mimo EMG je F2 pevné blokujicim bezpe&nostnim stavem.
Pfi zjisténi F2 mimo EMG Fidici jednotka:
e vynuti definovany bezpecny stav vystup(
e zastavi béZnou Cinnost voli€e a fazeni
e Cekd, dokud nebudou vstupy voli¢e opét jednoznacné
Vyjimka EMG: pokud se F2 objevi pfi aktivnhim rezimu EMG nebo béhem jeho volby, fidici jednotka

automaticky ignoruje fyzicky voli¢ a zvoli virtualni Neutral. Displej zobrazi NG a N; prvni pfikaz UP +
DOWN neni nutny.

Podminka vymazani
Mimo EMG se bézny provoz obnovi az poté, co jsou vstupy voli¢e platné a stabilni. V rezimu
EMG miuze ridi¢ pokracovat pomoci postupli virtualniho volice NG.

Stranka F3

F3

G3 HIGH

Podminka zobrazeni
Tato stranka se zobrazuje, kdyZ je aktivni F3.

Co OLED zobrazuje
Mistni OLED zobrazuje:

F3
a pod nim aktualné uloZeny text neshody.

Mozné pfiklady:

e GRHIGH
« TCLOW
« G1LOW
e G2HIGH
« G3LOW
¢ GMHIGH
« RO

e TER

« TBLOW

Pfesny text zavisi na kanalu a typu neshody zjisténé fidici jednotkou.
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Vyznam
F3 znamena, Ze se pozadovany stav vystupu neshoduje s vracenym stavem potvrzeni / zpétného
cteni.
V praxi fidici jednotka vydava pfikaz funkci a oekavana zpétna vazba tomuto pfikazu neodpovida,
nebo zjistuje stav zpétné vazby, ktery by nemél byt pfitomen.
Chovani prevodovky
Na rozdil od F1 a F2 neni F3 pevné blokujici bezpecnostni zastaveni.
Ridici jednotka:
e zjisti neshodu
e Ceka, zda pretrva dostatecné dlouho
e ohlasi F3
e pokracuje v provadéni zbyvajici logiky pfevodovky
V praxi je tedy F3 diagnostickou strankou neshody, nikoli strankou automatického zastaveni.

Prakticky vyznam
Indikace F3 znamena, Ze je nutné zkontrolovat dot€enou funkci. Obvykle jde o problém pro udrzbu /
diagnostiku, nikoli pouze o zpravu pro obsluhu.

Indikuje, ze se pfikaz fidici jednotky a skuteCny elektricky nebo mechanicky vysledek neshoduiji.
Typické pri€iny
Mezi typické pficiny patfi:
vadné relé
e vadny vystupni stupen
e pierusSena kabelaz
e chybéjici napjeci napéti na vystupu
e vadny potvrzovaci spinac
e vadny akéni ¢len nebo elektromagneticky ventil
e zpétna vazba pridavné prevodovky neodpovida ovladanému vystupu pfidavné prevodovky
e mechanicka funkce nedosahla o¢ekavané polohy
Dulezity vyklad
Zprava jako LOW obvykle znamena, ze fidici jednotka vystup zapnula, ale o¢ekavané zpétné Cteni
nebo potvrzeni se neobjevilo. Jednou z moznych pFicin je vadné relé, porucha vSak mize byt i
kdekoli jinde ve vystupni cesté.

Zprava jako HIGH znamena, zZe fidici jednotka zjistuje aktivni potvrzovaci signal, i kdyz pfislusny
vystup aktualné nema byt aktivni.

Pozadovana ¢€innost

Pfi zobrazeni F3 musi udrzba zkontrolovat doteny kanal.

Typicke kontroly:

e zkontrolovat, zda je vystup skute¢né ovladan

e zkontrolovat pfitomnost napéti na pfislusSném vystupu pfes kabelaz vozidla

e zkontrolovat pfisludné relé

e zkontrolovat zpétny / potvrzovaci signal

e zkontrolovat akéni €len nebo elektromagneticky ventil

e zkontrolovat pferuSenou nebo zkratovanou kabelaz

e zkontrolovat, zda je poZzadovany mechanicky pohyb skute¢né dokonéen
F3 je tedy tfeba povazovat za indikaci zavady pro udrzbu, ktera vyzaduje elektrickou nebo
mechanickou kontrolu dotéené funkce.
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Stranka F4

Podminka zobrazeni
Tato stranka se zobrazuje, kdyZ je aktivni F4.

Co OLED zobrazuje
Mistni OLED zobrazuje:

F4
WINCH SPEED TOO HIGH

Vyznam
F4 je porucha aktivace navijaku / vystraha podminek navijaku.
Chovani prevodovky
Je-li vyZadovan navijak, ale pozadované vstupni podminky nejsou platné, fidici jednotka:
e nastavi F4
e vynuti Neutral
e odmitne aktivovat rezim navijaku
V praxi F4 znamena, Ze Fidici jednotka zabranila neplatnému poZadavku na zapojeni navijaku.
Dulezity vyklad
Na mistnim OLED je F4 vhodnéjsi chapat jako vystrahu aktivni bezpeénostni funkce nez jako zpravu
o technické zavadé.

Obvykle znamena nespravnou provozni podminku, nikoli poruchu hardwaru.

Stranka F6

Fé

SPEED TOO HIGH
FOR "R"

Podminka zobrazeni
Tato stranka se zobrazuje, kdyZ je aktivni F6.

Co OLED zobrazuje

Mistni OLED zobrazuje:

F6

SPEED TOO HIGH

FOR "R"

nebo

FOR "TS"

nebo

FOR "S"

podle toho, ktery pozadavek voli¢e je aktualné blokovan.
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Vyznam
PoZadovana funkce voli¢e neni pfi aktualni rychlosti povolena.

Chovani prevodovky
Kdyz je F6 aktivni, fidici jednotka:
e odmitne pozadované zarazeni volice
e udrzuje pfevodovku v poslednim bezpecném stavu
e Ceka, dokud rychlost neklesne natolik, aby byl poZadavek platny
V praxi F6 znamena, Ze fidici jednotka aktivné zabranila potencialné Skodlivému zarazeni
volice.
Dulezity vyklad
Stejné jako F4 je i F6 vhodnéjSi chapat jako vystrahu aktivni bezpecnostni funkce nez jako stranku
technické poruchy.

Obvykle znamena, ze pozadavek obsluhy neni aktualné povolen.

Stranka kalibrace

Ugel
Stranka kalibrace se pouziva ke kalibraci rozsahu potenciometru SUU v fidici jednotce
prevodovky a také jako vstupni podminka pro UDP a SSP.

Tato kalibrace je nutna, aby se fidici jednotka naucila skute¢né minimalni a maximalni hodnoty
potenciometru pfipojené malé analogové uzivatelské jednotky (SUU). Diky tomu mlze v
programech zaloZenych na potenciometru spravné vyuzivat cely rozsah jeho pohybu.

V praxi je kalibrace nutna, aby:

e potenciometr SUU vyuzival cely svUj pracovni rozsah

e Skalovani bodl fazeni v UDP a SSP fungovalo spravné

e fidici jednotka nepracovala s nespravnym nebo omezenym rozsahem potenciometru
Tato stranka tedy neni pouze informacni. Je soucasti viastniho postupu kalibrace potenciometru
SUU.

Jak se kalibrace spousti z jednotky SUU
Kalibrace se z jednotky SUU spousti nasledovné:

o stisknéte a drzte sou¢asné UP + DOWN

e drzte obé tlac¢itka pfiblizné 2,5 sekundy

o fidici jednotka musi zjitovat nizkou rychlost, pod 50 Hz
Jsou-li tyto podminky spInény, fidici jednotka pfejde do kalibraniho rezimu a mistni OLED zobrazi
stranku kalibrace.
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Co OLED zobrazuje

Mistni OLED zobrazuje:

CAL

Sweep L->H->L

tfi indikatory pribéhu pozadované sekvence pohybu

aktualni nezpracovanou hodnotu

aktualni minimum

aktualni maximum

Pozadovany pohyb

Po vstupu do kalibrace je nutné potenciometr SUU pfesunout v celé sekvenci:
LOW — HIGH — LOW

Ridici jednotka pfijme kalibraci jako platnou teprve po dokonéeni celé této sekvence.

Vysledek
Po uspésném dokonceni kalibrace:
e fidici jednotka ulozi nové minimalni a maximalni hodnoty potenciometru
e v programech zaloZzenych na potenciometru se poté spravné vyuZije cely rozsah jeho pohybu
Uspésna kalibrace také automaticky zméni:
e« UD— UDP
e SS -SSP
pokud byl pfi provadéni kalibrace aktivni néktery z téchto zakladnich programu.

Chovani
Dokud je tato stranka aktivni, béZna informacni stranka je skryta a OLED je vyhrazen kalibraénimu
procesu az do jeho dokonc¢eni nebo preruseni.

Stranka preruseni kalibrace
Pokud neni kalibrace spravné dokonéena, mize mistni OLED kratce zobrazit stranku pferuseni.
Co OLED zobrazuje
Stranka preruseni zobrazuje:
e CALX
e zpravu, zZe pozadovana sekvence LOW — HIGH — LOW nebyla dokon¢ena
Vyznam
Kalibrace byla zahgjena, ale nebyla uspé&sné dokoncéena.
Pfedchozi ulozena kalibrace zlstava aktivni.
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Lze vystrahy potvrdit na mistnim OLED displeji ridici

jednotky prevodovky?

Mistni OLED nema uzivatelskou funkci potvrzeni nebo zavieni podobnou obsluze piekryvnych zprav BUU.
To znamena:
e zobrazena stranka se méni automaticky podle stavu fidici jednotky
e vystrahy nelze na mistnim OLED potvrdit ruéné
e zobrazena vystrazna stranka zmizi pouze tehdy, kdyz:
o pomine zakladni podminka nebo
o se displej vypne
Vystrazné stranky mistniho OLED Fidici jednotky pfevodovky jsou tedy fizeny vyhradné stavem.

Shrnuti praktického vykladu

Bézna stranka

Zobrazuje aktualni Hz, program, prevodovy stupen, stav pridavné prevodovky, stav volice a
aktivni znacky vstupl ve spodnim fadku.

EMERGENCY SHIFTING

Nouzova stranka s nejvysSi prioritou.

F5

Stranka poruchy snimace rychlosti s ochrannou reakci prfevodovky.

F1

Konflikt potvrzeni jizdy vpfed a vzad. Pevné blokujici bezpe€nostni zastaveni.

F2

Aktivnich vice vstupu volice. Pevné blokujici bezpecnostni zastaveni.

F3

Neshoda vystupu / zpétné vazby. Diagnosticka stranka, nikoli upiné zastaveni.

F4

Aktivace navijaku odmitnuta. Bezpecénostni vystraha, obvykle nikoli technicka zavada.
F6

PoZadovany stav voli¢e blokovan rychlosti. BezpeCnostni vystraha, obvykle nikoli technicka zavada.
CAL

Aktivni stranka mistni kalibrace potenciometru.

CAL OK

Kalibrace byla uspésné dokon&ena.

CAL X
Kalibrace nebyla uspésSné dokonc&ena.
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SUuU
Obecny popis

SUU je jednoducha pevné zapojena analogova uzivatelska jednotka Fidici jednotky pfevodovky.
Nema mikrokontrolér, vlastni software, displej ani interni logiku.

Jde pouze o rozSifeni Fidici jednotky pfevodovky pomoci spinacl a potenciometru.
Veskerou logiku provadi samotna Fidici jednotka prevodovky. Ta pfimo snima signaly SUU a
provadi volbu programu, ru¢ni fazeni, vyhodnoceni potenciometru, kalibraci a vSechny
bezpecnostni a ochranné funkce.

SUU tedy neni samostatna fidici jednotka. Je pouze jednoduchym rozhranim obsluhy pro Fidici
jednotku pfevodovky.

Ovladaci prvky

PROGRAM MODE SWITCH to select Mode

POTI
to influence shift points

DOWN UP BUTTONS \

to manaully down and upshift

SUU se sklada ze Ctyf ovladacich prvku: spinace MAN, UP, DOWN a POTI.

Spina¢ MAN

Spina¢ MAN je hlavnim provoznim voli¢em programd SUU.
Spina¢ MAN v poloze OR = chovani pavodni fidici jednotky
Spina¢ MAN v poloze SP = chovani programu fazeni

Se spinac¢em MAN v poloze OR se fidici jednotka pfevodovky chova jako plvodni jednotka. Se
spinacem MAN v poloze SP pouziva fidici jednotka zvoleny program fazeni.

Pfesunutim spinace MAN do SP se rovnéz okamzité aktivuje analogova cesta SUU a uvolni fizeni
BUU / CAN. V praxi jsou BUU a SUU alternativnimi aktivnimi cestami uZivatelské jednotky, nikoli
dvéma soucasné aktivnimi fidicimi cestami.

Tlacitko UP
Tlacitko UP slouZi k ruénimu pfefazeni nahoru. BEhem chovani programu fazeni pozaduje UP dalSi
vySSi prevodovy stupen. Skutecny vysledek zavisi na aktivnim programu a logice fidici jednotky.

Tlacitko DOWN
Tlacitko DOWN slouzi k ruénimu podfazeni. BEhem chovani programu fazeni pozaduje DOWN dalsi
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POTI

POTI je analogovy potenciometr jednotky SUU. Ridici jednotka pfevodovky jej snima pfimo a pouziva jej k
posouvani bodd automatického Fazeni vpfed nebo vzad v programech zalozenych na potenciometru.

Je relevantni pro UDP a SSP. Samotny potenciometr neobsahuje Zadnou logiku. Je pouze
analogovym vstupnim zafizenim.

Aktivace a volba programu fazeni

Programy se voli pfi pfesunuti spinac¢e MAN z OR do SP. V daném okamziku fidici jednotka
kontroluje, ktera tla¢itka jsou stisknuta.

stisknuto UP = SS

stisknuto DOWN = UD

soucasné stisknuto UP + DOWN = EMG

nestisknuto zadné tlacitko = obnovit posledni ulozeny jizdni program

UDP a SSP se neaktivuji pfimo samostatnou kombinaci tlaCitek. Chce-li fidi¢ tyto programy ziskat z
SUU, musi nejprve aktivovat UD nebo SS a poté provést kalibraci potenciometru. Po Uspésné
kalibraci potenciometru Fidici jednotka automaticky zméni UD na UDP nebo SS na SSP.

Chce-li tedy obsluha SSP, musi nejprve zvolit SS a poté provést kalibraci potenciometru, nacez fidici
jednotka zméni SS na SSP. Totéz plati pro UDP, po€inaje programem UD.

Pokud jiz bylo UDP nebo SSP dfive ulozeno, Ize je obnovit také pouhym pfepnutim z OR do SP bez
stisknuti tlacitka, protoze fidici jednotka v takovém pfipadé obnovi posledni uloZeny jizdni program.

OR — pulivodni rezim

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 52 z 107



N

MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

&
3
<

(

Rezim UD

Pfi pfesouvani spinaCe do SP drzte DOWN.
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Rezim UDP

Musi byt zvoleno UD.
Rychlost pod 50 Hz (vozidlo by mélo stat).
Drzte UP + DOWN po dobu 2,5 s.

Poté otocte POTI ZCELA DOLEVA, ZCELA DOPRAVA a ZCELA DOLEVA. B&hem kalibrace Ize drzet
UP + DOWN.

KALIBRACE MUSI BYT DOKONCENA DO 6 SEKUND; JINAK SE PRERUSI.
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Rezim SS

Pfi pfesouvani spinaCe do SP drzte UP.
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Rezim SSP

Musi byt zvoleno SP.
Rychlost pod 50 Hz (vozidlo by mélo stat).
Drzte UP + DOWN po dobu 2,5 s.

Poté otocte POTI ZCELA DOLEVA, ZCELA DOPRAVA a ZCELA DOLEVA. B&hem kalibrace Ize drzet
UP + DOWN.

KALIBRACE MUSi BYT DOKONCENA DO 6 SEKUND; JINAK SE PRERUSI.
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Nouzovy rezim (software)

Forward / Reverse v EMG (bé&Zny provoz)

V rezimu EMG se jizda vpfed a vzad voli pfedevSim pomoci voli¢e pfevodovky:

D nebo S = vpfed / R = vzad

Razeni se provadi ruéné pomoci UP / DOWN

POTLACENI VOLICE PREVODOVKY V EMG (v pfipadé& poruchy volie pfevodovky)
Stisknéte sou¢asné UP a DOWN

D/R nebo jizdu vpfed/vzad je nyni nutné volit tlaCitky UP a DOWN, jak je vysvétleno nize. Tento stav
zustava aktivni az do restartu.
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Kalibrace potenciometru

Protoze je potenciometr SUU pouze pfimym analogovym vstupem, musi fidici jednotka pfevodovky
znat jeho skute€¢né minimalni a maximalni hodnoty. Potenciometr SUU Ize proto kalibrovat
prostfednictvim Fidici jednotky pfevodovky.

Kalibrace se spousti z SUU soucasnym stisknutim UP + DOWN a jejich drzenim pfiblizné 2,5
sekundy, zatimco rychlost Fidici jednotky je niZ8i nez pfiblizné 50 Hz.

Po spusténi je nutné potenciometr presunout v sekvenci LOW — HIGH — LOW. Ridici jednotka
pfevodovky poté ulozi nové minimalni a maximalni hodnoty potenciometru.

Uspésna kalibrace potenciometru také automaticky zméni aktivni program: UD — UDP a SS
— SSP.

Pripojeni SUU

SUU pouziva stejny kabel a stejny konektor jako BUU. Obé uzivatelské jednotky jsou tedy u pfipojky
fidici jednotky pfevodovky elektricky zaménitelné.

Stejné jako u pfipojeni BUU je nutné pouzit nekrouceny kabel.

Prakticka poznamka

SUU nema vlastni displej ani pfimou zpétnou vazbu z fidici jednotky. Pfi montazi a prvnim
seznamovani se systémem je proto uzite¢né pred uzavienim panelu voli¢e pfevodovky zkontrolovat
zvoleny rezim a stav kalibrace na mistnim OLED Fidici jednotky pfevodovky.

To obsluze pomUze zvyknout si na systém a ovéfit, Ze Fidici jednotka skutecné pfijala zamysleny
rezim nebo kalibraéni postup.
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BUU

BUU je velka uzivatelska jednotka fidici jednotky pfevodovky MAMUT a poskytuje fidi¢i zobrazovaci
rozhrani CAN pro ovladani a sledovani prevodovky.

Zobrazuje aktualni rychlostni stupeni, stav rozdélovaci pfevodovky, poZadavek voli€e, aktivni program
fazeni, signdl otacek pfevodovky, stav komunikace a aktivni vystrahy.

Tlacitka UP a DOWN slouzi k ruénim poZadavkdm na fazeni, POTI nastavuje automatické body fazeni v
podporovanych programech a tlacitka FORW a BACK slouZi k prochazeni dostupnych stranek displeje.

Tlacitka ENTER a ESC slouzi k otevfeni, potvrzeni, zruSeni nebo opusténi funkci nabidky a nastaveni.

Na strance PROG miize fidi¢ zobrazit a vybrat dostupné programy pfevodovky.

Stranky INPUT a DIAG usnadriuji feSeni problém( zobrazenim vstupnich signal(i vozidla, potvrzeni
vystupl a neshod mezi pfikazem a zpétnou vazbou.

V rezimech FS a FO umoziuje BUU také vybér uzivatelskych predvoleb a nastaveni ulozenych prah
fazeni.

Podle nainstalované konfigurace mohou stranky GPS zobrazovat rychlost, smér, vzdalenost, trasové
body, nadmorskou vysku a informace o satelitech.

Vystrazna a chybova hlaseni informuji obsluhu o ztraté komunikace, nouzovém fazeni a zavadach F1
az F6, potvrzenim hlaseni se vSak neodstrani zakladni stav.

BUU tak spojuje displej fidi¢e, ovladaci prvky pfevodovky, nastavitelné chovani fazeni, funkce
nastaveni a diagnostické informace v jediném rozhrani obsluhy.

FORWARD/DOW N

| ESCAPE  BACK/UP ENTE
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Obrazovky

UPLNA MAPA NAVIGACE BUU
(zobrazena uplnéa konfigurace: GPS k dispozici + aktivni FS/FO)

GPS TARGET
BACK — SHIFT SETUP
FORW - GPS MAIN
Kratké ENTER = vybrat dal3i cil / trasovy bod
PodrZet ENTER 1,5 s = ulozit aktudlni polohu do aktudlniho trasového bodu
Kratké ESC — MAIN
Podrzet ESC 2,5 s = odstranit aktudlni trasovy bod
Podrzet FORW + BACK 2 s
L- Gps INFO
- libovolné tladitko = ukon&it — GPS TARGET
GPS MAIN
BACK - GPS TARGET
FORW — OFF
Podrzet FORW + BACK 2 s
L- Gps INFO
L libovolné tladitko = ukon&it — GPS MAIN
OFF
BACK - GPS MAIN
FORW — BAR
BAR
BACK - OFF
FORW — MAIN
MAIN
BACK — BAR
FORW — PROG
PROG
— BACK - MAIN
— FORW — DIAG
— ESC - MAIN
'— ENTER
- VOLBA PROG
— BACK / FORW = pohyb kurzoru
I— ENTER = potvrdit program — PROG
L— ESC = zru3it - PROG
DIAG
— BACK - PROG
— FORW - INPUT
ESC - MAIN
Podrzet ENTER 3 s
POTVRZENI DIAG
ESC = NE - DIAG
ENTER = ANO
DIAG CEKA NA ECU
ESC = zrusSit — DIAG
ECU potvrdi DIAG
OVLADANT VYSTUPU
BACK / FORW = vybrat vystup
ENTER = pfepnout vybrany vystup
Podrzet ESC 2 s
vSechny vystupy VYPNUTY
predchozi jizdni program obnoven
navrat — DIAG
INPUT
BACK — DIAG
FORW — STRANKA VOLBY UZIVATELSKE PREDVOLBY

FrrTrrrrrrrri
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STRANKA VOLBY UZIVATELSKE PREDVOLBY

BACK — INPUT

FORW — SHIFT SETUP

ESC — MAIN

ENTER

VOLBA PREDVOLBY

BACK / FORW = vybrat ptredvolbu

ENTER = potvrdit pfedvolbu — STRANKA VOLBY UZIVATELSKE PREDVOLBY
ESC = zrudit — STRANKA VOLBY UZIVATELSKE PREDVOLBY

L

-

L

L
L
L

SHIFT SETUP
|— BACK — STRANKA VOLBY UZIVATELSKE PREDVOLBY
— FORW — GPS TARGET
I— PodrZet ENTER 5 s
L

POTVRZENI UPRAVY NASTAVENI

ESC = NE — ZOBRAZENI SHIFT SETUP

ENTER = ANO

VYBER UPRAVY NASTAVENI

BACK / FORW = vybrat pole

ENTER = upravit vybrané pole
levé pole H1 = pfepnuti POTI ON / OFF
pole prahové hodnoty

- UPRAVA NASTAVENI
BACK / FORW = jemné nastaveni
drzet UP + potenciometr = hrubé nastaveni
ENTER = p¥ijmout — VYBER UPRAVY NASTAVENT
ESC = zrudit — VYBER UPRAVY NASTAVENI

Podrzet ESC 2 s

zadné zmény

- opustit - stranka uloZeného zobrazeni

zmény existuji

POTVRZENI ULOZENI NASTAVENI

ESC = zahodit zmé&ny — ZOBRAZENI SHIFT SETUP

ENTER = ulozZit zmény

ODESILANT

ULOZENO

ZOBRAZENI SHIFT SETUP

L bé&Znd navigace stranek BACK / FORW pouze mimo reZim Uprav / potvrzeni

Poznamky

FORW a BACK slouzi k pohybu v béZné smycce stranek.

GPS INFO neni bézné stranka. Jde o prekryvnou stranku oteviranou z GPS TARGET nebo GPS MAIN.
V GPS INFO ukonéi libovolné tladitko p¥ekryv a vrati ptredchozi stréanku GPS.

OVLADANI VYSTUPU také neni b&inéd stranka. Je pfistupné pouze prostfednictvim DIAG.
Pokud neni modul GPS k dispozici, GPS TARGET a GPS MAIN se nezobrazuji.

Pokud aktivni rezim neni FS ani FO, STRANKA VOLBY UZIVATELSKE PREDVOLBY a SHIFT SETUP
se nezobrazuji.

Obrazovka Main
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Shiftbar Speed of actual Gear Manual

~, \ 2 Upshift

possible

Actual Transfercase == Goarbox

GEAR \n ,/. \. Bl n Selector

GPS Speed Eningine Break Position

~1674 CAN 0K 43% H 88P ==Actual

Gearbox / ‘[ l \ Shift Mode
Speed CAN OK No Failure Poti Value Hold active

LiSta Frazeni
LiSta Fazeni se zobrazuje na strankach BAR a MAIN. Jeji Sipky a zvyraznény rozsah zobrazuji
aktualné platné informace o fazeni pro aktivni program a pfevodovy stupen.

¢ leva znacka prahové hodnoty zobrazuje aktivni bod podfazeni
e prava znacka prahové hodnoty zobrazuje aktivni bod pfefazeni nahoru
e vyplnéna ¢ast listy zacina u aktivhiho bodu podfazeni a pokracuje k aktualni
hodnoté Hz
e je-li aktualni hodnota Hz pod aktivnim bodem podfazeni, nezobrazuje se Zadna vyplnéna lista
e je-li aktualni hodnota Hz nad aktivnim bodem pfefazeni nahoru, vyplnéna lista kon&i u znacky
pfefazeni nahoru
e v provoznich stavech, kde existuje pouze jeden limit fazeni, pouziva BUU odpovidajici okraj
liSty jako otevieny konec rozsahu zobrazeni
Zobrazené informace o fazeni se mohou zménit po zméné prevodoveého stupné, zméné programu,
nastaveni POTI, zméné EB/H nebo zméné AS.
Velmi kratka vizualni stabilizace po zméné prfevodového stupné je béznym chovanim displeje a
nezpozduje fizeni prevodovky.
Sipky ruéniho fazeni
Sipky ruéniho fazeni se zobrazuiji pouze tehdy, kdyzZ Fidici jednotka pfevodovky aktualiné povoluje
ruCni fazeni. Zobrazeni Sipky zavisi na aktivnim programu, aktualni rychlosti, aktualnim pfevodovém
stupni, provoznim rezimu a pfislusnych podminkach povoleni a ochrany fidici jednotky.
Neni-li v aktualni situaci ru¢ni pferfazeni nahoru nebo dol povoleno, prislusna Sipka se
nezobrazi.
V rezimu EMG z(istava pfi zobrazeni W pouzivana b&zna lista Fazeni EMG. Sipky ruéniho fazeni se
nadale Fidi dréhou EMG H1-H2-H3-M3.
Skutecény prevodovy stupen
Pole na levé strané prostfedniho fadku zobrazuje aktualni skute€ny pfevodovy stupen pfevodovky.
Mozné hodnoty:
N, R, H1, H2, H3, M1, M2, M3, GS, TS
Jde o pfimy stav pfevodového stupné z fidici jednotky pfevodovky.
Technicka poznamka: H1 az H3 a M1 az M3 pouZivaji ve dvojicich stejné zakladni kombinace

vystupl G1/ G2/ G3. Rozdil mezi H a M vytvarfi dodatec¢ny stav GM. TS pouziva stejnou zakladni
kombinaci vystupl pfevodového stupné jako M1, ale s pfidanym stavem rozjezdu s viekem / ménice.
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Rychlost GPS

Je-li GPS aktivni, druhé pole prostfedniho fadku zobrazuje aktualni rychlost GPS.
e pfi platnych Zivych datech GPS zobrazuje BUU aktualni rychlost GPS
e je-li GPS aktivni, ale neni dostupna platna ziva hodnota, zobrazena hodnota se vrati na 0
e pokud GPS neni v dané konfiguraci BUU k dispozici, toto pole se nezobrazuje

Pridavna prevodovka

Prostfedni pole zobrazuje aktualni stav pridavné prevodovky.

Mozné hodnoty:

DD = odpojeni pohonu

T = terén

R = silnice

Toto pole zobrazuje stav pfidavné pfevodovky hlaseny fidici jednotkou prevodovky. Zobrazené DD / T / R neni
nahrazeno samostatnym cilem udalosti pfidavné pfevodovky. BUU misto toho pouZiva tok udélosti pfidavné
prfevodovky pouze k Upravé vzhledu pole: zachycena, ale dosud neproveditelna zména se zobrazi inverznég,
pravé provadéna zmeéna blika inverzné a po dokonceni zvyraznéni opét zmizi.

Pokud nepfijde nova aktualizace udalosti pfidavné prevodovky, BUU automaticky vymaze zastaralé
zvyrazneéni a vrati se k béznému zobrazeni DD / T/ R.

Pole zvlastniho stavu a zdroje volice

Pole mezi pfidavnou pfevodovkou a pozadavkem voli¢e zobrazuje aktivni zvlastni stav a pfipadné
zdroj virtualniho volice.

Mozné hodnoty:

AS = aktivni protiskluzova funkce

EB = aktivni motorova brzda

W = aktivni vstup navijaku

NG = bez voli¢e prevodovky / aktivni virtualni volié¢

prazdné = bézny provoz

W je pouze informace a nepotvrzuje mechanické zapojeni navijaku ani jeho bezpecény stav. W a NG
mohou byt viditeIné soucasné.
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Pozadavek voli¢e prevodovky

Pole na pravé strané prostfedniho fadku zobrazuje uc€inny pozadavek voli¢e fidi¢e, nikoli skutecny
pfevodovy stupen pfevodovky.

Mozné hodnoty:
D,S,F,R,N, TS

NG se zobrazuje v sousednim poli stavu/zdroje, kdyz je fyzicky voli€ ignorovan a je aktivni virtualni
voli¢ UP/DOWN.

Bé&hem zmény pfidavné prevodovky miize byt vystup pfevodovky do¢asné Neutral, zatimco aktivni
pozadavek F nebo R zlistava spravné zobrazen.

Hodnota Hz

Cislo vlevo dole zobrazuje aktualni signal vystupni rychlosti pfevodovky v Hz.

Jde o vystupni rychlost pfevodovky pied pfidavnou prevodovkou. Ridici jednotka prevodovky
tuto hodnotu rychlosti pouziva pro logiku fazeni a zobrazeni listy.

Tato hodnota mize také pomoci zjistit poruchu snimace rychlosti, zejména pokud zobrazena
hodnota Hz neoCekavané klesne nebo je pfitomna porucha souvisejici s rychlosti, napfiklad F5.

Stav CAN

Text CAN ve spodnim Fadku potvrzuje, Ze je aktivhi komunikace CAN s Fidici jednotkou
pfevodovky.

Stav poruchy

Pole vedle CAN zobrazuje zkraceny stav poruchy systému.
Mozné hodnoty:

OK = aktualné neni zobrazena zadna aktivni porucha

F1, F2, F3, F4, F5, F6 = aktivni kod poruchy

Toto je zkracené souhrnné pole. Pokud je aktivni pfekryv celé poruchy, BUU nahradi béznou stranku
pfislusnou obrazovkou poruchy.
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Hodnota potenciometru

V béZnych automatickych programech zacgina stavova skupina vpravo dole aktualnim nastavenim
potenciometru v procentech. BUU nezobrazuje EMG jako hodnotu potenciometru v zadném rezimu
bez Skalovani potenciometrem.

Priklad:

43%

Hodnota potenciometru se pouziva k posouvani bodd automatického fazeni vpred nebo vzad v
programech se Skalovanim potenciometrem.

To se tyka pfedevsim:

e UDP
e SSP
e FS
e FO

V predvolbach FS a FO s pevnym rezimem potenciometru pouziva BUU misto zivého fyzického
potenciometru pevnou interni hodnotu. Tim je zaji$téno, ze zvolené body Ffazeni zlistanou pevné.

DalSi chovani BUU:

e v nékterych programech muze BUU zobrazit » namisto 86%, kdyzZ je potenciometr pfesné na
definovaném referenénim nastaveni

Zvoleno H

Pokud bylo zvoleno pfidrZzeni motorove brzdy, BUU zobrazi pismeno:

H
H se zobrazuje ve stavové skupiné vpravo dole pfed aktivnim reZimem fazeni a mlze zUstat
zobrazeno, i kdyZ EB neni pravé zapojena.

Vlastni fazeni Hold funguje pouze pfi aktivni EB, a tedy pouze s fyzickym voli¢em v poloze D. H se
nikdy nezobrazuje ani neni aktivni v OR, SSX, EMG nebo DIAG.

BUU zobrazuje volbu H hlasenou Fidici jednotkou prfevodovky. SUU funkci Hold
neposkytuje
Hold zvoleno Hold nezvoleno

Aktualni rezim razeni
Posledni prvek vpravo dole zobrazuje aktualné aktivni rezim / program razeni.
Mozné hodnoty:

ubD

SS

UDP

SSP

SSX

OR

EMG

U reziml volnych pfedvoleb zobrazuje BUU &islo zvolené pfedvolby spolu s programem:

1FS az 6FS

1FO az 6FO

V programech zalozenych na potenciometru pouziva BUU jako referenéni nastaveni 86%. Po
dosazeni tohoto referenéniho bodu muize displej misto 86% zobrazit Sipku nahoru (*). V
predvolbach FS a FO s deaktivovanym potenciometrem se hodnota potenciometru nezobrazi.
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Znacka Sipky nahoru je tedy rychlou vizualni indikaci, Ze je potenciometr v definované referencni
poloze ulozeného nastaveni fazeni.

Priklad uplného udaje na displeji
Displej jako tento:

H20REBD

1674 CAN OK 43% H SSP

znamena:

skutecny pfevodovy stuper = H2
rychlost GRS =0

pfidavna prevodovka = R
motorova brzda aktivni = EB
voli¢ pfevodovky = D

aktualni signal rychlosti pfevodovky = 1674 Hz
komunikace CAN je aktivni
zadna aktivni porucha

nastaveni potenciometru = 43%
H je aktivni

aktivni rezim fazeni = SSP

PROG

UD_ Up#Duwn

222 sEelel ZRift Ex
EHMG Emergency
FS Free Special v

Ovladani stranky programu
Stranka PROG slouzi k zobrazeni a volbé aktivniho jizdniho programu.
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Logika zobrazeni
e Zvyraznény Fadek zobrazuje aktualné aktivni program.
e Vrezimu volby pouziva BUU ramecéek kurzoru k oznaceni programu, ktery je prave vybran
ke zméné.
¢ Malé symboly na pravém okraji oznacuiji, ze jsou nad nebo pod viditelnym seznamem k
dispozici dalSi polozZky.
Ovladani
¢ FORW /BACK pfejdou na stranku PROG z bézné smycky stranek.
e Na strance PROG otevie ENTER rezZim volby programu.
e VreZimu volby programu:
o BACK/FORW pohybuji kurzorem v seznamu program
o ENTER potvrdi zvoleny program
o [ESC zrusi volbu a vrati se na béznou stranku PROG
e ESC z bézné stranky PROG se vrati na MAIN
Dulezité poznamky:
e UP/DOWN zlstavaji globalnimi tlacitky ruéniho fazeni
¢ DIAG se nevoli na strance PROG; aktivuje se ze stranky DIAG

Programy zobrazené na strance PROG

OR — Pidvodni automatika
Pdvodni automatické chovani prevodovky.
Jde o plvodni logiku Fazeni pouzivanou jako standardni zalozni rezim.

UD — Nahoru/Dolu
Program ru¢niho fazeni s ochranou pfevodovky.
Draha fazeni: H1 — H2 — H3 — M3

UDP — Nahoru/Dolu s potenciometrem

Program zalozeny na UD s vlivem potenciometru.

Kombinuje automaticky a manualni provoz a potenciometr posouva body fazeni vpfed nebo
vzad.

SS — Specialni razeni

Program ruéniho fazeni se specialni sekvenci.

Draha rfazeni: H1 - H2 - M2 — M3

SSP — Specialni Fazeni s potenciometrem
Program zalozeny na SS s vlivem potenciometru.
Kombinuje automaticky a manualni provoz a pouziva specialni sekvenci fazeni.

v oryv

SSX — Rozsifené specialni Ffazeni

Cisté automaticky program specialniho fazeni.

Podoba se SSP bez skalovani potenciometrem. Chova se jako plvodni rezim se specialnim vzorem
fazeni.

EMG — Nouzovy rezim

Program nouzové jizdy.

Pouziva se k ruénimu provozu s omezenymi funkcemi za neobvyklych podminek.

FS — VolIné specialni razeni

Uzivatelsky konfigurovatelny program specialniho fazeni.

Jde o nastavitelnou verzi skupiny SS, ktera pracuje s ulozenou uzivatelskou pfedvolbou a hodnotami
nastaveni fazeni.
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FO — Voliné plvodni Fazeni

Uzivatelsky konfigurovatelny program s ptivodnim schématem.

Jde o nastavitelnou verzi skupiny UD / plvodni, ktera pracuje s uloZzenou uzivatelskou predvolbou a
hodnotami nastaveni fazeni.

Praktické cteni stranky

Zvyraznény fadek oznacuje aktualné aktivni program.
Po stisknuti ENTER piejde stranka do rezimu volby. Pomoci BACK / FORW pak pfejdéte na
pozadovany program a potvrdte jej pomoci ENTER.

Up/'Down - -
Up/Town Poti P ObT -
Special Shift o] 2
Speclal Shift Po p &b onis P o
Spemal shift E necia
Ul ==l
s:.-mmn

Stranka vystupt

B Reverse

RO Road

0 Terrain
TE Ter Brake

Stranka vystupu je strankou DIAG jednotky BUU. Slouzi k zobrazeni stavu vystupnich funkci pfevodovky a
pfidavné pfevodovky a po vstupu do rezimu DIAG k samostatnému ovladani téchto vystup(.

V bézné navigaci stranek se tato stranka zobrazuje jako DIAG.
Vlastni stav fizeni vystupl je podstranka OPERATE OUTPUTS uvnitf DIAG.
Ucel
Stranka vystupu ma dvé funkce:
e zobrazovat stav hlavnich vystupnich funkci pfevodovky a pfidavné pfevodovky

e umoznit samostatné testovani vystupl po vstupu do rezimu DIAG a jeho potvrzeni
Tato stranka je urCena predevsim k diagnostice a servisu.
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Rozvrzeni displeje
Stranka zobrazuje vystupni kanaly ve dvou sloupcich.
Levy sloupec:

e TC — Méni¢ momentu
G1 — 1. rychlostni stupen
G2 — 2. rychlostni stupen
e G3 — 3. rychlostni stupen
e GM — Mechanicky pfevod
Pravy sloupec:
¢ R —Zpatecka
e RO — Silnice
e TO —Terén
e TB — Terénni brzda

Princip signalu

Stranka vystupU nezobrazuje pouze to, co ovlada BUU nebo Fidici jednotka pfevodovky.

Kazda vystupni funkce je rovnéz zpétné snimana prostfednictvim pfislusného vstupniho signalu
zpétné vazby / potvrzeni.

Displej proto zobrazuje vstupni potvrzovaci signaly pfifazené vystupnim funkcim a tyto signaly se
porovnavaji s prikazy vystupu nastavenymi fidici jednotkou.
V praxi:
e fidici jednotka nastavi pfikaz vystupu
e prislusny vstup zpétné vazby hlasi, zda je funkce skute¢né aktivni
e BUU zobrazi stav této vstupni zpétné vazby
¢ BUU kontroluje, zda stav zpétné vazby odpovida pozadovanému stavu vystupu
Stranka je proto uzite¢na jak k zobrazovani funkci, tak k diagnostice neshod.

Vyznam zobrazeni

Zvyraznény fadek znamena, Ze pfisluSny vstupni potvrzovaci signal je aktivni.

Displej tedy nezobrazuje jen to, co bylo poZzadovano. PfedevSim zobrazuje stav, ktery Fidici jednotka
dostava zpét jako potvrzeny stav dané vystupni funkce.

Stranka tak umoznuje zkontrolovat, zda se pfikaz vystupu a skute¢né potvrzeni
shoduji.
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Indikace neshody

V bézném zobrazeni DIAG mulze BUU kolem polozky zobrazit blikajici ramecek.

Blikajici ramecek znamena neshodu mezi prikazem vystupu fidici jednotky a pfisluSnym
vstupnim potvrzovacim signalem daného kanalu.

To pomaha identifikovat vystupy, které jsou ovladany, ale nejsou spravné potvrzeny, nebo potvrzovaci
signaly, které jsou aktivni, i kdyZ vystup nema byt aktivni.

Podminky potirebné ke vstupu do ovladani vystupti

Stranka vystupu po otevreni stranky DIAG neprejde okamzité do rezimu ovladani.

Pro vstup do OPERATE OUTPUTS musi byt splnény nasledujici podminky:

musi byt oteviena stranka DIAG
ENTER musi byt podrzeno 3 sekundy
pozadavek DIAG musi byt potvrzen pomoci ENTER
voli¢ pfevodovky musi byt v poloze Neutral
hodnota rychlosti pouzita ke kontrole DIAG musi byt nizsi nez 150 Hz
o fidici jednotka pfevodovky musi poZadavek pfijmout a potvrdit rezim DIAG
BUU tyto vstupni podminky zobrazuje na potvrzovaci strance. Pokud nejsou splnény, mize zobrazit
zpravy, napfiklad:
e SPEED TOO HIGH
e SELECTN

e HZ<150
Teprve po potvrzeni rezimu DIAG Fidici jednotkou prevodovky pfejde BUU do OPERATE OUTPUTS.

Vstup do ovladani vystupt

DO YOU WAMT

TO GO TO DIAG?
ESC=NO ENTER=YES

DO YOU WANT

T0 GO TO DIAG?
ESC=NO ENTER=YES

$PEED TOO HIGH
SELECT N
HZ 678 < 150

Postup obsluhy:
e otevrete stranku DIAG
e drzte ENTER 3 sekundy
e potvrdte poZzadavek DIAG
e pockejte, az fidici jednotka pfevodovky potvrdi rezim DIAG
e po potvrzeni piejde BUU do OPERATE OUTPUTS
Teprve po tomto potvrzovacim procesu Ize jednotlivé vystupy spinat.
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Ovladani vystupl

OPERATE OUTPUTS
TC Torq Con R Reuerse

RO Road
T0 Terrain
TE Ter Brake

G Mech Gear

V OPERATE OUTPUTS:

e BACK/FORW vybiraji vystupni kanal

e ENTER pfepina vybrany vystup

e podrzeni ESC 2 sekundy vypne vSechny vystupy, obnovi pfedchozi jizdni program a vrati se

na stranku DIAG

V OPERATE OUTPUTS je aktualné zvoleny kanal oznacen rameckem.
Vystraha
Stranka vystupu DIAG spina skute€né vystupni funkce vozidla.
Nejde o simulované zobrazovaci funkce.
To znamena, ze béhem testovani Ize elektricky ovladat vystupy souvisejici s pfevodovkou, pfidavnou pfevodovkou,
zpateckou, terénnim rezimem, méni¢em momentu a brzdou. Pfi spusténém motoru mdze vozidlo reagovat.
Stranka vystupu je proto uréena k pouziti za téchto podminek:

e motor vypnuty

e vozidlo stoji

e vozidlo zajisténo proti pohybu

e pouziti pro testovani, kontrolu a méfeni prostfednictvim plvodni kabelaze nakladniho vozidla
Typickym zamyslenym pouZitim je kontrola pfitomnosti napéti nebo spinaného stavu na signalu
souvisejicim s pfevodovkou v kabelaZi vozidla, zatimco vozidlo stoji a motor je vypnuty.
Stranka vystupu je tedy diagnostickou testovaci funkci, nikoli jizdni funkci.

Dilezité bezpecnostni chovani
Ovladani vystupl DIAG je pfistupné pouze prostfednictvim stranky DIAG a jeji potvrzovaci sekvence.
PFi opusténi OPERATE OUTPUTS vyda BUU pfikaz:

e vSechny vystupy DIAG VYPNOUT

e vratit se k pfedchozimu jizdnimu programu
Jedna se o dullezitou bezpecénostni funkci.

Prakticky vyklad
e Je-li fadek zvyraznény, pfislusny vstupni potvrzovaci signal je aktivni.
e Je-lifadek v bézném zobrazeni DIAG oramovany a blika, pozadovany stav vystupu se
neshoduje s vracenym vstupnim potvrzovacim signalem.

e Pokud stranka zobrazuje nadpis OPERATE OUTPUTS, je BUU v aktivnim rezimu testovani
vystupl a zvoleny kanal Ize pfepnout pomoci ENTER.

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 71 z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
@ Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
[l Reference pro montaz a provoz

Stranka vstup

AC Gaszpedal R Reugrse

ER Brake

16 Terrain D Drive

PH Himch 5 Gear 2
(NI EREREE S Tow Start
1T Terrain Hz 0

Stranka INPUT zobrazuje aktualni stav hlavnich vstupnich signaltl pouzivanych fidici jednotkou pfevodovky.

Tato stranka slouzi pouze ke zobrazeni stavu a diagnostice.
Nespina ani neovlada zadné funkce. Pouziva se ke kontrole, které vstupni signaly jsou aktualné
aktivni, a k ovéfeni, zda spinace, polohy voli¢e a Fidici signaly na strané vozidla spravné pfichazeji do
fidici jednotky.
Ucel
Stranka vstupt ma dvé hlavni funkce:

e zobrazovat aktualni stav pfislusnych vstupnich signald fidici jednotky pfevodovky

e pomahat diagnostikovat problémy s kabelazi, spinadi a voli¢em zobrazenim vstupu aktivnich

v daném okamziku

Tato stranka je uréena pfedevsim ke kontrole Fidicich signald na strané vozidla béhem provozu,
uvadéni systému do provozu nebo vyhledavani zavad.

Rozvrzeni displeje
Stranka zobrazuje vstupni kanaly ve dvou sloupcich.

Levy sloupec
e AC — Plynovy pedal
¢ BR —Brzda

e TB — Terénni brzda
e PW — Navijak
e DD — Odpojeni pohonu
e T —Terén
Pravy sloupec
e R —ZpateCka
¢ N — Neutral
e D — Jizda
e S—Gear$S
e TS — Tow Start
Vpravo dole zobrazuje BUU Hz, aktualni frekvenci snimace rychlosti.
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Princip signalu
Stranka vstup(l zobrazuje skuteéné stavy vstupt prijimané fidici jednotkou prevodovky.
Stranka tak umoznuje zkontrolovat, zda:
e poloha voli¢e spravné pfichazi do Fidici jednotky
e jsou pfitomny signaly souvisejici s pedalem nebo brzdou
e jsou pfitomny vstupy souvisejici s terénem, navijakem, odpojenim pohonu nebo rozjezdem s viekem
e kabelaz vozidla a kontakty spinac¢li se chovaji podle o¢ekavani
Vyznam zobrazeni
Zvyraznény fadek znamena, ze prislusny vstupni signal je aktivni.
Pokud fadek neni zvyraznén, je tento vstup aktualné neaktivni.

Na rozdil od stranky vystupl neporovnava stranka vstupt pfikaz a potvrzeni. Jde o pfimé zobrazeni
stavu vstupU.

Zobrazeni Hz
Ve spodni €asti stranky INPUT zobrazuje BUU aktualni hodnotu Hz pouZivanou k diagnostice
vstupniho signalu.

BUU zobrazuje primérovany nezpracovany frekvenéni signal rychlosti, jakmile jsou dostupna nezpracovana data. Pokud
nejsou k dispozici nova nezpracovana data v Hz. Stranka je proto urena predevsim ke kontrole a diagnostice signalu,
napfiklad pfi kontrole samotného signalu rychlosti nebo hledani poruchy snimace rychlosti ¢i kabelaze.

Typické pouziti
Mezi typicka pouziti stranky INPUT patfi:
kontrola vstup(l voli€e pfi zapnutém zapalovani a stojicim vozidle
oveéfeni, zda se do fidici jednotky dostava signal pedalu, brzdy nebo signal souvisejici s terénem
kontrola kabelaZe nakladniho vozidla pfi vyhledavani zavad
potvrzeni pfitomnosti signalu pfed hlubsi elektrickou diagnostikou
e kontrola pfitomnosti nezpracovaného signalu rychlosti pfi diagnostice snimace rychlosti
Stranka INPUT je tedy diagnostickou strankou zobrazeni signalt, nikoli ovladaci strankou.

AC Gazpedal B Reuverse

BR Broke LTI

16 Terrain D Drive

IPFW Winch s Gear 2
00 Drive diz RERTERERT &)
T Terrain Hz 0
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Stranka cile

Stranka TARGET je strankou cile GPS a trasovych bod(i BUU. Slouzi k zobrazeni sméru a
vzdalenosti k aktualné zvolenému trasovému bodu a ke spravé ulozenych poloh trasovych boda.

Pokud se stranky GPS nezobrazuji, je modul GPS vadny nebo neni namontovan.
Pfitomnost stranek GPS nedokazuije, ze jsou aktualni udaje o rychlosti GPS platné. Pokud rychlost
zUstava 0, zkontrolujte pfijem, anténu, napajeni modulu a zda se pravé pfenaseji platna data
rychlosti. Velmi pomaly pohyb muze byt zamérné zobrazen jako 0.
Ucel
Stranka cile ma &tyfi hlavni funkce:

e zobrazovat smér k aktualné zvolenému trasovému bodu

e zobrazovat vzdalenost k aktualné zvolenému trasovému bodu

e volit aktivni trasovy bod

e ukladat nebo odstrariovat polohy trasovych bod
Tato stranka je uréena jako jednoducha naviga¢ni pomUicka a stranka spravy trasovych bodu.

Rozvrzeni displeje
Stranka TARGET je rozdélena na levou navigacni oblast a pravou informacni oblast.
Leva strana
Leva strana zobrazuje kruhovy ukazatel sméru.
Obsahuje:
e  kruznici kompasu
e otacejiciseznaCky N/E/S /W
e smérovou Sipku ukazujici ke zvolenému trasovému bodu
Sipka zobrazuje relativni smér ke zvolenému trasovému bodu podle aktualniho sméru
vozidla.
Je-li k dispozici platna poloha a platny trasovy bod, Sipka ukazuje smérem Kk cili.
Neni-li ve zvolené pozici trasového bodu uloZzen Zzadny bod, stranka zobrazuje:
NO WP
Neni-li k dispozici platna aktualni poloha GPS, stranka zobrazuje:
NO FIX

Prava strana
Prava strana zobrazuje udaje souvisejici s cilem.
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Shora doll zobrazuje:
e aktualni rychlost GPS
e aktualni vzdalenost ke zvolenému trasovému bodu

e aktualni ¢islo trasového bodu
e aktualni nadmoiskou vysku

¢ aktualni pocet satelitd
Rychlost
Velké Cislo vpravo nahofe zobrazuje aktualni rychlost GPS.
Neni-li k dispozici platna Ziva rychlost, BUU zobrazuje:

Vzdalenost
Vzdalenost ke zvolenému trasovému bodu se zobrazuje pod rychlosti.

Chovani zobrazeni:

e je-li vzdalenost 1,0 km nebo vétsi, zobrazuje se v km
e je-li vzdalenost mensi nez 1,0 km, zobrazuje se vim
e neni-li k dispozici platny trasovy bod nebo platna poloha, vzdalenost se zobrazi jako nedostupna

Cislo trasového bodu
Stranka zobrazuje aktualné zvolenou pozici trasového bodu jako:

WP 1azWP9

Nadmorska vyska

Je-li k dispozici platna nadmofrska vySka GPS, zobrazuje se v m.
Pokud udaje o nadmofrské vySce nejsou platné, BUU zobrazuje:
-=-m

Pocet satelitu

Je-li k dispozici platny udaj o poctu pfijimanych satelit(i, zobrazi se.
Pokud tento Uudaj neni platny, BUU zobrazuje:

Princip signalu
Stranka cile pouziva data GPS pfimo z pfijimace GPS jednotky BUU.
Stranka pouziva:
e aktualni polohu GPS
e aktualni rychlost GPS
e aktualni smér GPS
e soufadnice trasovych bodl ulozené v paméti EEPROM
Smérova Sipka se vypocitava z aktualni polohy GPS ke zvolenému trasovému bodu.
Zobrazeny smér cile je tedy skute€nym vypoc&itanym naviga¢nim smérem, nikoli pevnym
symbolem.
Chovani sméru
Stranka cile pouziva jako referenc¢ni smér aktualni kurz GPS, jsou-li k dispozici platna data o
pohybu.
Pokud neni k dispozici novy kurz pohybu, BUU zachova posledni platny smér. Tim zUstava cilova
Sipka stabilni, kdyZ vozidlo stoji nebo se pohybuje pfili§ pomalu pro spolehlivy novy smér.
Sprava trasovych bod
BUU podporuje 9 pozic trasovych bodii.
Kazda pozice muze obsahovat ulozenou cilovou polohu nebo byt prazdna.

Aktualné zvoleny trasovy bod se uklada do paméti EEPROM, takze zlstane zvolen i po restartu.
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Ovladani
Volba dalsiho trasového bodu
e Kratké stisknuti ENTER zvoli dalSi trasovy bod / cilovou pozici
Volba postupné prochazi dostupnymi ¢isly trasovych bodu.
Ulozeni aktualni polohy do trasového bodu

e Podrzeni ENTER 1,5 sekundy uloZzi aktualni polohu GPS do pravé zvolené pozice trasového
bodu
Tim se prepiSe predchozi poloha ulozena v této pozici.

Po ulozeni stranka zobrazi kratkou potvrzovaci zpravu:
SAVED

Odstranéni aktualniho trasového bodu
e Podrzeni ESC 2,5 sekundy odstrani pravé zvolenou pozici trasového bodu
Po odstranéni stranka zobrazi kratkou potvrzovaci zpravu:
DELETED
Pokud trasovy bod neobsahuje ulozena data, vlevo nahofe se zobrazi NO WP.
Opusténi stranky
e Kratké ESC se vrati na MAIN
Prekryv informaci GPS
e Podrzeni FORW + BACK 2 sekundy otevre prekryv GPS INFO
Dokud je GPS INFO otevien:
¢ libovolné tlagitko pfekryv zavie
e po ukonceni se displej vrati na stranku TARGET
Chovani GPS offline
Pokud byla GPS pfi spusténi k dispozici, ale aktualné nejsou pfijimana zadna ziva data NMEA,
zUstava stranka TARGET pfistupna, ale bézné zobrazeni cile je nahrazeno strankou offline.
V takovém pfipadé OLED zobrazuje:
e GPS OFFLINE

e NO NMEA DATA
To znamena, ze stranka GPS existuje, ale aktualné neni aktivni zadny zivy tok dat GPS.

Prakticky vyklad
Stranka TARGET je uzite¢na k rychlé kontrole:

e ktery trasovy bod je pravé zvolen
e jak daleko je cil

e kterym smérem cil lezi

e zda byl trasovy bod spravné uloZzen

e zda jsou k dispozici platna data GPS, nadmorské vysky a satelitu
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Typické pouziti
Mezi typicka pouziti stranky TARGET patfi:
e uloZeni nového trasového bodu v terénu
e kontrola pfimé vzdalenosti a sméru cile
Stranka TARGET je tedy strankou navigace GPS a spravy trasovych bodii.

Stranka kompasu

Stranka kompasu je strankou GPS MAIN jednotky BUU. Zobrazuje aktualni smér jizdy spolu s
obecnymi udaji GPS o jizdé.
Ucel
Stranka kompasu ma ¢tyfi hlavni funkce:

e zobrazovat aktualni smér vozidla

e zobrazovat aktualni rychlost GPS

e zobrazovat ujetou vzdalenost od spusténi BUU

e zobrazovat dalSi stavové hodnoty GPS, napfiklad nadmofskou vySku a pocet satelit(
Rozvrzeni displeje
Stranka kompasu je rozdélena na levou oblast kompasu a pravou informacni oblast.

Leva strana
Leva strana zobrazuje kruhovy kompas.

Obsahuje:

e  kruznici kompasu
e pevnéznaCky N/E/SIW
e smérovou Sipku zobrazujici aktualni smér
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Sipka zobrazuje aktualni smér jizdy, nikoli smér k trasovému bodu.
Smér k trasovému bodu se zobrazuje na strance TARGET.

Prava strana
Prava strana zobrazuje informaéni hodnoty GPS.

Shora doll zobrazuije:

e aktualni rychlost GPS

e ujetou vzdalenost od spusténi BUU

e prumérnou rychlost od spusténi BUU
e aktualni nadmorskou vysku

e aktualni pocet satelitt

Rychlost
Velké Cislo vpravo nahofe zobrazuje aktualni rychlost GPS.

Neni-li k dispozici platna Ziva rychlost, BUU zobrazuje:

Ujeta vzdalenost
Pod rychlosti stranka zobrazuje celkovou ujetou vzdalenost od spusténi BUU.

Hodnota se zobrazuje v km.

Tato vzdalenost se vytvafi z zivych zmén polohy GPS a slouzi jako jednoducha hodnota cesty pro
aktualni dobu béhu BUU.

Prumérna rychlost
Pod ujetou vzdalenosti stranka zobrazuje priimérnou rychlost pro aktualni dobu béhu BUU.

Vypocitava se z ujeté vzdalenosti a uplynulé doby béhu od spusténi BUU.
Nadmorska vyska

Je-li k dispozici platna nadmofrska vySka GPS, zobrazuje se v m.

Pokud udaje o nadmofrské vySce nejsou platné, BUU zobrazuje:

---m

Pocet satelitti
Je-li k dispozici platny udaj o poctu pfijimanych sateliti, zobrazi se.
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Pokud tento udaj neni platny, BUU zobrazuje:

Princip signalu
Stranka kompasu pouZziva data GPS pfimo z pfijimace GPS jednotky BUU.
Stranka pouziva:

e rychlost GPS
e kurz GPS
e nadmorskou vySku GPS
e pocet satelitl
Ujetou vzdalenost a primérnou rychlost vytvari BUU interné z dat GPS.

Chovani sméru
Sipka kompasu pouziva jako referenéni smér aktualni kurz GPS, jsou-li k dispozici platna data o
pohybu.
Pokud neni k dispozici novy kurz pohybu, BUU zachova posledni platny smér. Kompas tak zlstava
stabilni, kdyZ vozidlo stoji nebo se pohybuje pfilis pomalu pro spolehlivou aktualizaci sméru.
Stranka kompasu se tedy pfi stani neotaci nahodné. Zachovava posledni platny smér jizdy, dokud
neni k dispozici novy platny smér.
Chovani offline
Pokud byla GPS pfi spusténi k dispozici, ale aktualné nejsou pfijimana zadna ziva data NMEA,
zustava stranka kompasu pfistupna, ale bézné zobrazeni kompasu je nahrazeno strankou offline.
V takovém pfipadé OLED zobrazuje:

e GPS OFFLINE

e NO NMEA DATA
To znamena, Ze stranka GPS existuje, ale aktualné neni aktivni zadny zivy tok dat GPS.

Ovladani
Stranka kompasu nema funkci ukladani ani odstrafiovani trasovych boda.
Pohyb mezi strankami
e BACK piejde na GPS TARGET
e FORW prejde na OFF
Prekryv informaci GPS

e Podrzeni FORW + BACK 2 sekundy otevre prekryv GPS INFO
Dokud je GPS INFO otevien:

e libovolné tlagitko pfekryv zavie

e po ukonceni se displej vrati na stranku kompasu
Ostatni tlacCitka

¢ ENTER nema na této strance zadnou specifickou funkci

¢ ESC nema na této strance zadnou specifickou funkci

e UP/DOWN zustavaji globalnimi tlacitky ruéniho fazeni

Prakticky vyklad
Stranka kompasu je uzite¢na k rychlé kontrole:

aktualniho sméru jizdy

aktualni rychlosti GPS

zda je pfijima¢ GPS aktivni

ujeté vzdalenosti od spusténi
pramérné rychlosti jizdy od spusténi
nadmorské vySky a stavu satelit(l
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Typické pouziti
Mezi typicka pouziti stranky kompasu pati:
e kontrola aktualniho sméru za jizdy
e kontrola rychlosti GPS nezavisle na datech hnaciho ustroji
e sledovani vzdalenosti cesty béhem provozu vozidla
e ovéfeni dostupnosti idaju o nadmorské vySce GPS a satelitech
e potvrzeni, Ze je pfijima¢ GPS aktualné aktivni
Stranka kompasu je tedy strankou piehledu GPS a sméru.
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Stranka listy

Stranka BAR je zjednodu$enou strankou informaci o jizdé. Zobrazuje pouze listu fazeni, aktualni
pfevodovy stupen a mozné indikace ruéniho fazeni. Ma poskytovat rychlou zpétnou vazbu o fazeni a
provozu v co nejprehlednéjSi podobé bez dodatecnych informaci zobrazovanych na strance MAIN.

Veskeré podrobné informace o listé fazeni, zobrazeni pfevodového stupné a moznych Sipkach
ruéniho fazeni naleznete v popisu stranky MAIN.

Stranka vypnuti

Stranka OFF zhasne displej. Pouziva se, kdyZ neni poZadovano zadné svétlo displeje, napriklad pfi
provozu BLACKOUT a jinych zvlastnich no¢nich operacich. Neméni provoz pfevodovky. Pouze
potlaCuje svételny vystup BUU.

Ddlezita vyjimka: stranka OFF

Kdyz je BUU na strance OFF, displej zlistava zhasnuty a nezobrazuje se zadny prekryv, vystraha, informacni
stranka ani poruchova zprava. V tomto stavu se na displej nepfedava Zadna zprava ani vystraha.
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Stranka volby uzivatelské predvolby slouzi k vybéru ulozené uzivatelské predvolby aktivni pro
nastavitelné rezimy fazeni.

Tato stranka je k dispozici pouze pfi aktivnim programu:
e FS
e FO
Hodnoty Ffazeni pfimo neméni. Pouze vybira, ktera uloZena uzivatelska pfedvolba se pouZije.
Ucel
Stranka ma dvé funkce:

e zobrazovat aktualné aktivni uzivatelskou predvolbu
e umoznit obsluze nebo technikovi zvolit jinou uloZenou uzZivatelskou pfedvolbu
Kazdy rezim ma Sest pozic uzivatelskych predvoleb.

Volitelné pfedvolby tedy jsou:
e 1FS az 6FS pro FS
e 1FO az 6FO pro FO

Logika zobrazeni
Stranka zobrazuje svisly seznam dostupnych Cisel pfedvoleb.
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Priklady:

e 1FS

e 2FS

e 3FS

e 4FS

e 5FS

e 6FS
nebo v rezimu FO:

e 1FO

e 2FO

e 3FO

e 4FO

e 5FO

e 6FO
Zvyraznény radek

Zvyraznény fadek zobrazuje aktualné aktivni predvolbu.

Ramecek kurzoru
Po vstupu do reZimu volby zobrazuje BUU ramecek kurzoru kolem predvolby aktualné vybrané ke
zZmeéné.
Hvézdicka
Pokud predvolba obsahuje ulozena data, BUU zobrazi za jejim nazvem hvézdicku.
Priklady:
) 2 FS*
e 5FO*
Hvézdicka znamena, Ze v dané pozici paméti existuje ulozena predvolba.
Pokud se hvézdi¢ka nezobrazuje, je dana pozice pfedvolby aktualné prazdna.
Ovladani
Bézny stav stranky
Na bézné strance volby uzivatelské predvolby:
¢ BACK/FORW pfiejdou na pfedchozi nebo nasledujici stranku v bézné smycce stranek
e ENTER otevfe rezim volby pfedvolby
e ESC se vrati na MAIN

ReZim volby pfedvolby
Po stisknuti ENTER pfejde stranka do rezimu volby.

V rezimu volby:

e BACK/FORW pohybuji kurzorem v seznamu pfedvoleb
e ENTER potvrdi zvolenou piedvolbu
e ESC zrusi volbu a vrati se na béznou stranku volby uzivatelské predvolby
Uginek volby
Po potvrzeni pfedvolby:
e se Cislo zvolené predvolby ulozi do paméti EEPROM
¢ se tato pfedvolba stane aktivni pro aktualni rezim
e BUU vyzada synchronizaci zvolené predvolby s fidici jednotkou pfevodovky
Stranka samotna tedy neupravuje prahové hodnoty. Pouze vybira aktivni ulozenou uzivatelskou
predvolbu a odesild ji do fidici jednotky pfevodovky.

Vlastni uprava prahovych hodnot se provadi na strance SHIFT SETUP.
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Prakticky vyznam
Stranka volby uzivatelské pfedvolby se pouziva, kdyz je zapotfebi nékolik ulozenych nastaveni fazeni
pro rizné fidi¢e nebo rizné situace.

RUzné pozice pfedvoleb Ize napfiklad pouzit pro:

rlizna vozidla
riizné podminky zatizeni
rizné preference fidicu
e rlzna testovaci nebo ladici nastaveni
Stranka tedy funguje jako voli¢ predvoleb, zatimco podrobna uprava prahovych hodnot se provadi
samostatné na strance SHIFT SETUP.

Prakticky vyklad
e zvyraznény radek = aktualné aktivni pfedvolba
e oramovany fadek = pfedvolba aktualné vybrana ke zméné
e hvézdic¢ka = v dané pozici jsou ulozena data predvolby
e bez hvézdi¢ky = dana pozice je prazdna
Struény popis
Stranka volby uzivatelské predvolby vybira, kterd ze Sesti uloZenych uZivatelskych pfedvoleb je aktivni v FS
nebo FO. Sama hodnoty fazeni neupravuje. Pouze voli uloZenou pfedvolbu, kterou fidici jednotka pouZije.

Stranka nastaveni razeni

rorF ERECERE [ 1706
556 BNLC| 1750

oo _IGEN __ Tli99e
zas R

Stranka Shift Setup slouzi k nastaveni aktivni uzivatelské predvolby FS nebo FO.
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Pouziva se k zobrazeni a zméné uloZenych prahovych hodnot Fazeni aktualné zvolené pfedvolby.
Tato stranka je k dispozici pouze pfi aktivhim programu:

e FS

e FO
Stranka volby uzivatelské predvolby urcuje, ktera pfedvolba je aktivni.
Stranka Shift Setup méni hodnoty uvniti této predvolby.

Ucel
Stranka Shift Setup ma tfi hlavni funkce:

e zobrazovat aktualné ulozené prahové hodnoty fazeni aktivni pfedvolby FS nebo FO

e umoznit Upravu téchto prahovych hodnot pro jednotlivé pfevodové stupné

e urcit, zda pfedvolba pouziva fyzicky potenciometr nebo pevnou referenéni hodnotu
Stranka je ur€ena k nastavovani, ladéni a diagnostice, nikoli k béZznému pouzivani za jizdy.

Zobrazené radky

Stranka zobrazuije jeden fadek pro kazdy pfislusny krok prfevodového stupné aktivniho nastavitelného programu.

\v/ reZimu FS
Radky jsou:
e H1
e H2
o« M2
e M3
\v/ reZimu FO
Radky jsou:
e H1
e H2
e H3
e M3

To odpovida draze fazeni aktivni skupiny program.
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Rozvrzeni displeje
Kazdy fadek obsahuje:

e nazev prevodového stupné uprostied
e listu zobrazujici platny rozsah a aktualné nastavené okno fazeni

¢ hodnotu podiazeni

¢ hodnotu pfefazeni nahoru
Vyznam hodnot

¢ leva hodnota je prahova hodnota podrazeni

e prava hodnota je prahova hodnota prefazeni nahoru
Vyjimky:

e U H1 neni Zadna prahova hodnota podfazeni

e U M3 neni zadna prahova hodnota pfefazeni nahoru
Proto:

e u H1 se levé pole pouziva pro PON / POFF
e u M3 se pouziva pouze leva prahova hodnota

Vyznam listy

Lista radku zobrazuje tfi rizné véci:

1. Pevné bezpecnostni okno prevodového stupné

Cela Sitka listy predstavuje pevny povoleny rozsah daného pifevodového stupné.
Jde o zakladni bezpecnostni rozsah tohoto stupné a béhem nastavovani se neméni.

2. Pevné referen¢ni znacky
Tenké znacky uvnitf listy zobrazuji pevné referencni prahové hodnoty standardniho zakladniho programu.

Tyto znacky slouzi pouze k orientaci. Nejde o upravitelné hodnoty.

3. Upravitelné nastavené hodnoty
Upravitelné prahové hodnoty predvolby se zobrazuji jako aktivni nastavené okno uvnitf liSty.

e vyplnény rozsah vede od nastavené hodnoty podfazeni k nastavené hodnoté pfefazeni nahoru
Stranka tak obsluze umozriuje porovnat:

e pevné okno prevodového stupné
e standardni referencni prahové hodnoty
e aktualné ulozené prahové hodnoty pfedvolby

PON / POFF

Na fadku H1 nepfedstavuje levé pole prahovou hodnotu.
Pouziva se k volbé chovani potenciometru pfedvolby.

PON
PON znamena, ze piedvolba pouziva fyzicky potenciometr.

V takovém pfipadé se body fazeni posouvaji vpfed nebo vzad podle Zivé hodnoty potenciometru.

POFF
POFF znamena, ze predvolba fyzicky potenciometr nepouziva.

V takovém pfipadé BUU misto néj pouziva pevnou interni referenéni hodnotu.
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Otevreni stranky

Stranka Shift Setup je dostupna prostfednictvim bézné smycky stranek, kdyz je aktivni FS nebo FO.
V bézném rezimu zobrazeni:

e BACK/FORW pfejdou na pfedchozi nebo nasledujici stranku
e podrzeni ENTER 5 sekund zahgji vstup do uprav
e UP/DOWN zustavaji globalnimi tlacitky ruéniho fazeni

Vstup do rezimu uprav
Zahajeni uprav:
o otevfete stranku Shift Setup

e drzte ENTER 5 sekund
e potvrdte poZadavek na Upravy
Stranka poté pfejde z rezimu zobrazeni do rezimu Uprav.

Postup uprav

Proces uprav ma nékolik kroku.

1. Potvrzeni uprav

Po pfidrzeni ENTER se BUU zepta, zda maji upravy zacit.
¢ ENTER =ano
e ESC=ne

Po potvrzeni prejde stranka do rezimu volby pole.

2. Volba pole

V rezimu volby:

e BACK/FORW pfechazeji mezi upravitelnymi poli
e ENTER otevie vybrané pole k Upravam

Zvlastni pfipad:
e vlevém poli H1 pfepina ENTER PON / POFF

3. Uprava hodnoty

Po otevieni pole prahové hodnoty:

e BACK/FORW méni zvolenou prahovou hodnotu po jemnych krocich
e drzeni UP + potenciometr méni zvolenou prahovou hodnotu v rezimu hrubého nastaveni
e ENTER pfijme hodnotu
e ESC zrusi zménu a obnovi pavodni hodnotu
Béhem tohoto stavu nastavovani se globalni funkce tlacitek fazeni nepouziva k béznému fazeni.
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Automaticka ochrana prahovych hodnot béhem nastavovani

Pfi upravé hodnot udrzuje BUU automaticky platnou strukturu prahovych hodnot.

To zahrnuje:
e minimalni rozestup mezi prahovymi hodnotami stejného pfevodového stupné
e minimalni rozestup mezi sousednimi pfevodovymi stupni

e omezeni uvnitf pevného bezpecénostniho okna prevodového stupné
Stranka tedy nedovoli, aby zUstaly aktivni neplatné nebo prekryvajici se vztahy prahovych hodnot.

Opusténi rezimu uprav
Z rezimu volby pole:
e podrzeni ESC 2 sekundy ukon¢i relaci uprav
Poté mohou nastat dva pfipady:
Zédné zmény
Pokud nebyly zménény zadné hodnoty, BUU stranku opusti a vrati se na strdnku uloZeného zobrazeni.
Existuji zmény
Pokud byly hodnoty zménény, BUU otevie potvrzeni uloZeni.

Potvrzeni ulozeni

Pokud existuji zménéné hodnoty, BUU se zepta, zda maji byt zmény uloZeny.

e ENTER = ulozit
e ESC = zahodit zmény
Pfi ulozeni:
BUU odeSle nové hodnoty do fidici jednotky pfevodovky
BUU ulozi hodnoty do paméti EEPROM v aktivni uzivatelské pfedvolbé
BUU kratce zobrazi SENDING
poté kratce zobrazi SAVED
e poté se vrati na stranku zobrazeni Shift Setup
Pfi zahozeni:

e stranka se vrati do zobrazeni Shift Setup bez pouZiti upravenych zmén

Co se uklada

Stranka Shift Setup uklada hodnoty uvnitf aktualné zvolené predvolby FS nebo FO.
UloZena data tedy patfi:

e aktivni skupiné reziml (FS nebo FO)

e aktualné zvolenému Cislu predvolby (1 az 6)
Zména hodnot zde tedy nezméni vSechny predvolby.
Zméni pouze aktivni pfedvolbu.
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Prakticky vyznam

Stranka Shift Setup slouzi k uréeni zplisobu Ffazeni zvolené predvolby FS nebo FO.

Typicka pouziti:

pfizpusobeni jedné predvolby konkrétnimu vozidiu

pfizplsobeni jedné pfedvolby konkrétnim podminkam zatizeni

vytvofeni rliznych pfedvoleb pro rlizné styly jizdy

zachovani jedné pfedvolby s vlivem Zivého potenciometru a jiné s pevnymi hodnotami

Prakticky vyklad

nazev prevodového stupné oznacuje aktualni fadek

leva hodnota je prahova hodnota podfazeni

prava hodnota je prahova hodnota pfefazeni nahoru

vyplnéna lista zobrazuje aktualné ulozené aktivni okno fazeni

tenké znacky zobrazuji pevné referenéni prahové hodnoty

PON znamena, Ze je aktivni vliv Zivého potenciometru

POFF znamena, ze se pouzivaji pevné nastavené hodnoty bez vlivu Zivého potenciometru

Struény popis

Stranka Shift Setup slouzi k nastaveni aktivni uzivatelské pfedvolby FS nebo FO. Umoznuje zobrazit
a ménit prahové hodnoty fazeni této pfedvolby pro jednotlivé pfevodové stupné a take volit mezi
Skalovanim fyzickym potenciometrem a pevné nastavenymi hodnotami.

Indikace poruch a vystrah
NO CONNECTION

Vyznam
NO CONNECTION znamena, ze mezi BUU a fidici jednotkou pfevodovky neni aktivni komunikace
CAN.
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Podminka zobrazeni
BUU zobrazi NO CONNECTION, pokud po stanovenou dobu ¢asového limitu nepfijme zadnou
relevantni telemetrii fidici jednotky.

Co obsluha vidi
OLED zobrazuje:

NO CONNECTION
No CAN telemetry
Pro text obrazku nebo vysvétleni obrazovky pouZijte:

NO CONNECTION znamena, ze komunikace CAN neni aktivni.

Co to znamena v praxi
Typicke pficiny:
fidici jednotka pfevodovky neni napajena
BUU neni spravné napajena
porucha kabelaze CAN
porucha komunikace CAN
fidici jednotka nevysila
Chovani
e bézné zobrazeni stranky je nahrazeno pfekryvem NO CONNECTION
e je-li BUU na strance OFF, tato vystraha se nezobrazi
e kdyZ je displej vypnuty, nepfedava se na néj zadna zprava, vystraha ani informacni
stranka
Potvrzeni zpravy na displeji
Pfekryv NO CONNECTION Ize potvrdit podrzenim ESC po dobu 5 sekund.
BUU se poté vrati na dfive zvolenou stranku a obnovi bézny provoz displeje.

Tim se potvrdi pouze zobrazena zprava. Komunikace CAN se neobnovi. Zakladni stav pretrva,
dokud nebude komunikace s Fidici jednotkou pfevodovky opét aktivni.

EMERGENCY SHIFTING

EMERGENCY SHIFTING

Vyznam

EMERGENCY SHIFTING je pfekryv nouzového stavu, nikoli kod F.

Zobrazuje se, kdyz obsluha aktivuje vstup externiho nouzového fazeni. V tomto stavu funkce
nouzového fazeni obchazi béZnou vystupni cestu fidici jednotky pfevodovky a fadi pfevodovku
prostfednictvim samostatné reléové logiky.
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Co to znamena v praxi
Nejde pouze o vystrazny text. Indikuje, Ze béZna fidici cesta Fidici jednotky pfevodovky je
prepisovana obvodem nouzového fazeni.

V tomto stavu:

obsluha aktivovala vstup nouzového fazeni

bézna cesta fazeni fizena MCU je obejita

prevodovka je fazena prostfednictvim samostatnych relé

fidici jednotka pfevodovky proto v tomto stavu jiZ neni aktivhim prvkem opravnénym k
bé&Znému fazeni

Vozidlo je ve stavu nouzového fazeni a je tfeba s nim zachazet jako s vozidlem mimo bézZny
provoz.

Chovani
e béZné zobrazeni stranky je nahrazeno pfekryvem EMERGENCY SHIFTING
e dokud je tento stav aktivni, BUU také potladuje béZné zobrazovani F3
e je-li BUU na strance OFF, tato vystraha se nezobrazi
e kdyZ je displej vypnuty, nepfedava se na néj zadna zprava, vystraha ani informacni
stranka
Potvrzeni zpravy na displeji
Pfekryv EMERGENCY SHIFTING Ize potvrdit podrzenim ESC po dobu 5 sekund.
BUU se poté vrati na dfive zvolenou stranku a obnovi bézny provoz displeje.

Tim se potvrdi pouze zobrazena zprava. Stav nouzového fazeni se nezrusi. Zakladni nouzovy vstup
zUstava aktivni, dokud obsluha nouzové fazeni nevypne.

F1 — nemozny stav potvrzeni

Fi

FORWARD AMD BACKMARD
EHGAGED

Vyznam
F1 znamena, ze fidici jednotka soucasné zjistuje aktivni potvrzeni Gear 1 a Reverse.

Tento stav se povazuje za nemozny a nebezpecny stav pfevodovky.
Zobrazeni BUU
BUU zobrazuje:

F1
FORWARD AND BACKWARD
ENGAGED

Co fidici jednotka prevodovky skutecné provadi
V fidici jednotce pfevodovky je F1 pevnym bezpeénostnim zastavenim.

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 91 z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

(

&
3
<

Pri zjisténi F1 Fidici jednotka okamzité vynuti bezpecny stav vystupu:
¢ Reverse VYPNUTO
e Gear1VYPNUTO
e Gear 2 VYPNUTO
e Gear 3 VYPNUTO
¢ Mechanical Gear VYPNUTO

e Torqueconverter VYPNUTO
Ridici jednotka tedy ve vysledku uvolni vystupy pfevodovky a zastavi b&Zné ovladani.
Poté fidici jednotka vstoupi do blokovaci bezpeénostni smy¢ky. V této smycce:
nepokracuje bézna logika fazeni
nepokracuje logika programu
nepokracuje bézné zpracovani voli¢e
e fidici jednotka pouze ¢eka, az budou potvrzovaci signaly opét smysluplné
V praxi tedy pfi
aktivni F1 Fidici jednotka prevodovky odmita provadét cokoli kromé udrzovani bezpeéného
stavu a ¢ekani, az porucha zmizi.

Podminka vymazani
F1 se vymaze pouze tehdy, kdyz zpétné ¢teni Reverse a Forward Gears zaCne opét davat smysl.

Teprve poté fidici jednotka opusti blokovaci smyCku a vrati se k béZnému provozu.
Co to znamena v praxi
Nejde jen o vystrahu. Jde o skute€nou pevnou bezpelnostni reakci.
Ridici jednotka zjistila rozpor v potvrzovacich signalech prevodovky a zastavila jeji b&zné fizeni,
dokud rozpor nezmizi.
Typické priciny
e porucha kabelaze
e vadny potvrzovaci spinac
e zkrat nebo nespravny stav zpétné vazby
e problém se zpétnou vazbou akéniho &Elenu nebo relé

F2 — vice vstupu volice

F2
MULTIPLE SELECTOR

INPUTS
D+5S

Vyznam
F2 znamena, Ze je sou€asné aktivni vice nez jeden vstup volice.

Ridici jednotka pfevodovky o&ekava pouze jeden platny stav voli¢e. Pokud jsou sougasné aktivni dvé
nebo vice vedeni voli€e, povaZuje to za neplatny stav volice.
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Zobrazeni BUU
BUU zobrazuje:

F2
MULTIPLE SELECTOR
INPUTS

BUU maze také zobrazit prvni zjisténou aktivni kombinaci voli¢e, napfiklad:
e R+N
e N+D
e D+S
e R+TS
Co fidici jednotka prevodovky skutecné provadi
Mimo EMG je F2 pevné blokujicim bezpeénostnim stavem.

Mimo EMG nejednoznacnost voli¢e vynuti definovany bezpeény stav Fidici jednotky a zastavi bézné
fazeni.

e Vrezimu EMG nebo béhem jeho aktivace zvoli F2 automaticky virtualni Gear selector
NG a Neutral.

e Displej zobrazi NG a N.

e Ridié¢ nemusi nejprve stisknout sou¢asné UP a DOWN.

e Forward nebo Reverse Ize poté zvolit dvousekundovym postupem tladitek EMG.

o Toto automatické chovani F2-to-NG plati pouze v rezimu EMG.

e Mimo EMG zistava F2 blokujicim bezpeénostnim stavem.
Mimo EMG se bézny provoz obnovi az poté, co jsou vstupy voli€e jednoznacné a stabilni.

o Prfiklad EMG: konfliktni signaly volic¢e — NG a N.

e NG aktivni se zvolenym virtualnim Forward — NG a F.

¢ NG oznacuje zdroj virtualniho voli¢e; N oznaCuje pozadavek Neutral.
Docasny Neutral pfevodovky béhem zmény pfidavné pfevodovky nevymaze aktivni poZadavek F nebo R.
Podminka vymazani
Mimo EMG se F2 vymaze, kdyz jsou vstupy volie platné a stabilni.
V rezimu EMG zUstava fyzicky voli¢ ignorovan, dokud je aktivni NG, a fidi¢ pouziva postupy
virtualniho volice.
Co to znamena v praxi
Mimo EMG je F2 skute¢nym bezpecnostnim blokovanim zplsobenym neplatnou kombinaci vstupl voliGe.
V rezimu EMG je stejny konflikt feSen automatickym NG a virtualnim Neutral, aby mohl nouzovy
provoz pokracovat podle stanovenych postupti EMG.
Typické priciny

e porucha spinace volice

e zkrat mezi signalnimi vedenimi volic¢e

e nespravna kabelaz

e vadny voli¢ pfevodovky
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F3 — neshoda vystupu

F3
QUTPUT MISMATCH

G3 + GM HIGH

Vyznam

F3 znamena, Ze se pozadovany stav vystupu neshoduje s vracenym stavem potvrzeni / zpétného
Cteni.

Jde o hlavni poruchu diagnostiky vystupa.

Co je sledovano
Neshoda muze ovlivnit tyto vystupni funkce:

e TC = Méni¢ momentu
¢ G1=1.rychlostni stupen
e G2 = 2. rychlostni stupen
e G3 = 3. rychlostni stupen
e GM = Mechanicky prevod
e R =2Zpatecka
e RO = Silnice
e T=Terén
e TB= Terénni brzda
Ridici jednotka také kontroluje zpétnou vazbu souvisejici s pfidavnou pfevodovkou po impulsech RO a TO.

Co fidici jednotka prevodovky skutecné provadi

V fidici jednotce pfevodovky nezpusobuje F3 vstup do blokovaci bezpeénostni smycky.
To je dulezity rozdil oproti F1 a F2.

Ridici jednotka misto toho:

sleduje neshody vystupll a zpétné vazby

Ceka, zda neshoda pretrva po nastavenou dobu

poté nastavi text indikace F3

pokracuje v provadéni zbyvajici logiky pfevodovky

V praxi tedy:

F3 je diagnostickou indikaci poruchy, nikoli automatickym pevnym zastavenim.

Ridici jednotka mGze pfi hlaseni F3 pokragovat v provozu, pokud samotny zakladni problém
hardwaru nebrani spravné &innosti pfevodovky.

Varianty
F3 se muze zobrazit jako HIGH nebo LOW.

Varianta HIGH
HIGH znamena, Ze potvrzeni je aktivni, i kdyz pfislusny vystup neni aktivhé
ovladan.

V praxi: fidici jednotka zjiStuje aktivni zpétnou vazbu, i kdyz tento stav nepozaduje.
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Varianta LOW
LOW znamena, zZe fidici jednotka vydala pfikaz k zapnuti vystupu, ale vracené zpétné cteni /
potvrzeni zUstava LOW nebo neaktivni.
V praxi: fidici jednotka ovlada vystup, ale o¢ekavana zpétna vazba se neobjevi.
Moznou pfic¢inou mize byt vadné relé, divod vSak mize byt také jinde ve vystupni cesté.
Chovani prekryvu BUU
BUU seskupuje F3 podle HIGH a LOW.
Priklady:
e TCHIGH
e G1LOW
¢ RO+ TO HIGH
e G2+GMLOW
Pokud existuje vice dotéenych kanall, nez Ize zobrazit, pouziva BUU znak X k oznaceni dalSich
kanall neuvedenych na obrazovce.
Priklad:
RO + X HIGH
To znamena, Ze RO je jednim z dotéenych kanall a existuji dal$i neshody HIGH, které nejsou piné
uvedeny.
Chovani stranky DIAG
Na strance DIAG / vystupu je kanal s neshodou oznacen blikajicim rameckem.
| bez stranky F3 pfes celou obrazovku tak obsluha vidi, ktery kanal ma neshodu mezi pfikazem a
zpétnym ctenim.
Typické pfic¢iny
e prerusSena kabelaz akcéniho Clenu
e vadné relé nebo vystupni stupen
e chybéjici napajeci napéti na vystupu
e vadny potvrzovaci spinac
Podminka vymazani
F3 se vymaze, kdyz neshoda zmizi.
Na strané BUU se zobrazuje s delSi prodlevou a dobou pfidrZzeni nez ostatni poruchy, proto se
objevuje o néco pomaleji a muze kratce zlstat viditelna i po kratké zméné.

F4 — nesplnéna podminka navijaku

F4
WINCH

SPEED TOO HIGH

Vyznam
F4 znamena, ze pozadavek souvisejici s navijakem byl odmitnut, protoze nebyly spinény
pozadované vstupni podminky.
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BUU zobrazuje:

F4
WINCH
SPEED TOO HIGH

Co ridici jednotka pfevodovky skute¢né provadi
Pokud je pozadovan provoz navijaku, ale vstupni podminky nejsou platné, fidici jednotka provede nasleduijici:

e nastavi F4
e vyda pfikaz N
e odmitne vstup do reZimu navijaku tim, Ze nepfijme pfevodovy stupeni
V praxi:
fidici jednotka zabrani zapojeni navijaku a vynuti Neutral prevodovky.
Nejde o obecnou reakci na poruchu pfevodovky. Jde o ochrannou reakci na neplatny poZzadavek navijaku.

Ridici jednotka pfevodovky obsahuje také logiku obnoveni. Kdyz je pozadavek navijaku odstranén a
obnovi se béZné podminky:

e fidici jednotka mlze opustit poruchovy stav navijaku

e vratit se z N do vhodného jizdniho stupné

e vymazat F4
Existuje také cesta automatického vymazani, ktera umozni bezpeény vstup navijaku, kdyz:

e je aktivni Neutral

e nebo je rychlost dostatecné nizka
Dalezity vyklad
F4 je vhodnéjsi chapat jako vystrahu aktivni bezpecnostni funkce nez jako technickou poruchu.
Znamena, Ze fidici jednotka zabranila Cinnosti poZadované obsluhou, aby se pfedeslo poskozeni
nebo nebezpeénému provozu. Sama o sobé neznamena poruchu soucasti.
Typické priciny

e pfili8 vysoka rychlost vozidla

e neni pfitomen poZadovany stav pfidavné pfevodovky

e poZadavek navijaku zadan v neplatném provoznim stavu
Podminka vymazani
F4 se vymaze, kdyz jsou provozni podminky opét platné, napfiklad po odstranéni pozadavku navijaku
nebo navraceni vozidla do spravného stavu, ktery se vétsinou vztahuje k vystupni rychlosti
pfevodovky.
F4 je tedy ovladatelna obsluhou v tom smyslu, Ze ji obsluha obvykle mlze vymazat napravou
provozni situace.

F5 — porucha snimace rychlosti

F5
SPEEDSEMSOR FAILURE

SELECT HMEUTRAL
TO RESET

Vyznam
F5 je zachycena porucha snimace rychlosti / nezpracované frekvence.

Aktivuje se, kdyz fidici jednotka v monitorovanych jizdnich podminkach zjisti pokles nezpracovaného
signalu rychlosti na nulu.

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 96 z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

&3

iz

v

O

(s

Z pohledu fidici jednotky pfevodovky jsou monitorované podminky:

e volicvGD

e skuteCny prevodovy stupenh M2 nebo M3

e nezpracovana frekvence se zméni ze skute¢né hodnoty na 0

e nulovy stav pretrvava dostatecné dlouho, aby uplynul ¢asovac aktivace
Zobrazeni BUU
BUU zobrazuje:

F5

SPEEDSENSOR FAILURE
SELECT NEUTRAL

TO RESET

Co ridici jednotka pfevodovky skute¢né provadi
F5 je zachycena ochranna reakce.
Jakmile se F5 zachyti:
e dalSi bézna logika fazeni je prakticky zmrazena
e fidici jednotka v poloze D nuti pfevodovku smérem k H3
¢ méni¢ momentu se otevie
e OLED Fidici jednotky pfevodovky zobrazuje pouze stranku F5
V praxi:
pri aktivni F5 Fidici jednotka aktivné zméni chovani prevodovky na ochranny stav.

Divodem vynuceni H3 s otevienym méni¢em momentu je snizeni rizika nadmérnych otac¢ek motoru a
zabranéni zablokovani kol pfi ztraté signalu rychlosti.

Cinnost obsluhy
Pokyn k resetovani zobrazeny obsluze:

e zvolte Neutral

e poté provéfte signal rychlosti, snimac a kabelaz

e V pfipadé potfeby zvolte nouzovy program a jedte ru¢né a opatrné
Typické pfic¢iny

e vadny snimac rychlosti

e pierusSena kabelaz signalu rychlosti

e uvolnény nebo nespravné nastaveny snimac rychlosti

Podminka vymazani
F5 se vymaze, kdyz:
e je voli¢ nastaven na N nebo
e se aktivuje Neutral
Prakticky postup resetovani tedy je:

e zvolte Neutral

e F5sevymaze

e pied navratem k béznému provozu poté zjistéte pfiinu
ek navratu na zakladnu pouZijte nouzovy rezim
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F6 — priliS vysoka rychlost

Vyznam
F6 znamena, Zze pozadovana funkce voli¢e neni pfi aktualni rychlosti povolena.

Jde o vystrahu blokovani rychlosti.

Varianty

BUU maze zobrazit F6 pro tyto pozadované stavy:
e« R
e S
e TS

Zobrazeni BUU

BUU zobrazuje:

F6

SPEED TOO HIGH
FORR

nebo

FORS
nebo

FORTS
podle toho, ktery poZzadavek voli¢e je pravé blokovan.

Co fidici jednotka prevodovky skutecné provadi
Ridici jednotka pfevodovky pouziva F6, kdyZ obsluha poZaduje stav voli¢e nad jeho povolenym
prahem rychlosti.
Ridici jednotka poté odmitne pozadované zafazeni volice.
Pfesné chovani zavisi na pozadovaném stavu:
Zpatecka pozadovana pri pfilis vysoké rychlosti
Je-li R pozadovano nad povolenou rychlosti:
e fidici jednotka nezaradi zpatecku
e nastavi se F6
e pozadavek zlstane blokovan, dokud rychlost dostate¢né neklesne
TS pozadovano pri prilis vysokeé rychlosti
Je-li TS pozadovano nad povolenou rychlosti:
e fidici jednotka nezaradi TS
e nastavi se F6
e pozadavek zlstane blokovan, dokud rychlost dostateéné neklesne
S / GS pozadovano pfi pFilis vysoké rychlosti
Je-li 8 | GS pozadovano nad povolenou rychlosti:
e fidici jednotka nezaradi GS
e nastavi se F6
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Nasledné chovani Fidici jednotky zavisi na pfedchozim stavu volice:

e pokud byl pfedchozi stav N nebo je pfevodovka aktualné v N, fidici jednotka N udrZi nebo se do né&j vrati
e pokud byl pfedchozi stav D, fidici jednotka pokracuje v bézném chovani D
e jinak poZadavek jednoduse odmitne
V praxi tedy:
F6 prevodovku nezastavi. Zablokuje pozadované zafazeni volice a udrzi prevodovku v
poslednim bezpe¢ném stavu.
Dalezity vyklad
F6 je vhodnéjsi chapat jako vystrahu aktivni bezpecnostni funkce nez jako technickou poruchu.
Znamena, ze fidici jednotka brani ¢innosti pozadované obsluhou, aby se pfedeslo poskozeni nebo
nebezpec¢nému zafazeni. Sama o sobé neznamena technickou zavadu.
Typické priciny
e zpateCka poZadovana nad povolenou rychlosti
e 2. rychlostni stupen / S pozadovan nad povolenou rychlosti
e rozjezd s vlekem poZadovan nad povolenou rychlosti

Podminka vymazani
F6 se vymaze, jakmile je pozadovana funkce opét platna, obvykle po dostate€ném snizeni
rychlosti.

F6 je tedy také ovladatelna obsluhou v tom smyslu, Ze ji obsluha obvykle mlze vymazat navratem
do bezpeéného provozniho stavu.

Zkraceny stavovy radek

Ve spodnim stavovém Fadku stranky MAIN zobrazuje BUU kratky stav:
e OK = aktualné neni zobrazena zadna aktivni porucha

e F1
e F2
e F3
« F4
e F5
e F6

Jde pouze o zkraceny stav.
Pokud je aktivni pfekryv pies celou obrazovku, nahradi béznou stranku Uplna vystrazna nebo poruchova stranka.

Je-li BUU na strance OFF, tento zkraceny stav se také nezobrazuje, protoze displej zUstava
zhasnuty.

Potvrzeni F1 az F6 na displeji

Aktivni pfekryv displeje F1 az F6 Ize potvrdit podrzenim ESC po dobu 5 sekund.

Vysledek
Po potvrzeni:
e se aktualné zobrazeny pfekryv zavie
e BUU se vrati na drive zvolenou stranku
e na této strance se obnovi bézny provoz displeje
Co znamena potvrzeni?
Potvrzeni ovliviiuje pouze displej.
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Znamena to:
e aktualni prekryv se skryje z obrazovky
e zakladni stav se nezrusi
e skutecna vystraha, porucha nebo bezpeénostni funkce zlistava aktivni, dokud nezmizi skute¢na pficina
Zpravu lze tedy na displeji potvrdit, tim se vSak nepotlaci.
Ddlezita poznamka
Potvrzeni je pouze do¢asné.
Automaticky se resetuje, kdyz stav pomine, a zobrazi se znovu, pokud se stav vrati.

Je-li BUU na strance OFF, zadny prekryv se stejné nezobrazuje, protoze displej zUstava zhasnuty a
vSechny zobrazované zpravy jsou pfi vypnutém displeji blokovany.

Shrnuti praktického vykladu

F1

Konflikt potvrzeni jizdy vpred a vzad. Ridici jednotka pfejde do pevného bezpeé&nostniho blokovani,
uvolni vystupy pfevodovky a ¢eka, dokud stav potvrzeni nebude opét smyslupliny.

F2

Aktivni vice nez jeden vstup voli¢e. Mimo EMG jde o pevné bezpecnostni blokovani. V rezimu EMG
nebo béhem jeho aktivace zvoli F2 automaticky NG a virtualni Neutral a displej zobrazi NG a N.

F3

Pfikaz vystupu a potvrzeni zpétné vazby se neshoduiji.

V pfipadé LOW fidici jednotka vydala pfikaz k zapnuti vystupu, ale zpétné ¢teni zUstava nizké nebo
neaktivni.

F4

Pozadavek navijaku odmitnut, protoZe nebyly spinény poZadované podminky. Ridici jednotka vynuti Neutral a
zabrani zapojeni navijaku. Jde pfedevsim o bezpec€nostni vystrahu, nikoli technickou zavadu.

F5

Zachycena porucha snimade rychlosti / nezpracované frekvence. Ridici jednotka zvoli H3 s
otevienym méni¢em momentu, aby chranila motor, hnaci Ustroji a bezpe¢nost vozidla.

F6

Pozadovana funkce voli¢e neni pfi aktualni rychlosti povolena. Ridici jednotka zablokuje pozadované
zarazeni voli¢e a udrzuje pfevodovku v bezpe&ném stavu. Jde pfedevSim o bezpecnostni vystrahu,
nikoli technickou zavadu.

Kalibrace potenciometru BUU

Kalibrace potenciometru BUU nauci BUU skutecné elektrické minimalni a maximalni polohy
fyzického potenciometru. Tim je zajiSt€no, ze zobrazované procento a hodnota potenciometru
odesilana do Fidici jednotky pfevodovky spravné vyuzivaji cely dostupny rozsah otaceni ovladace.

Tato kalibrace ovliviiuje pouze vstup potenciometru BUU. Pfimo neméni uloZzené prahové hodnoty
fazeni.
Pouziti
Kalibrace potenciometru BUU je k dispozici pouze tehdy, kdyZ je aktivni jedna z téchto zpusobilych konfiguraci:
e UDP
e SSP
e FS/FREES s povolenym fyzickym POTI pro aktivni predvolbu

e FOI/FREEO s povolenym fyzickym POTI pro aktivni predvolbu
o Kalibraci neprovadéjte za jizdy.
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Pocate¢ni podminky
Pred kalibraci:
e snizte frekvenci pfevodovky pod 150 Hz
e pouzijte béznou stranku BUU; kalibraci nelze spustit ze stranky OFF ani ze stranky GPS
Spusténi
Spusténi kalibrace:
e nepretrzité drzte sou¢asné UP + DOWN

e drzte obé tlacitka pfiblizné 2,5 sekundy, dokud se nespusti CAL
poté provedte cely pohyb potenciometru uvedeny nize

Postup kalibrace

Presurite potenciometr:

zcela HIGH — zcela LOW — zcela HIGH

Kalibra¢ni obrazovka zobrazuje:

aktualni nezpracovanou hodnotu potenciometru

zjisténou minimalni hodnotu

zjisténou maximalni hodnotu

tiikrokovy smérovy indikator poZadované sekvence pohybu

Uspésné dokonéeni
Kdyz BUU zjisti celou sekvenci HIGH — LOW — HIGH, ulozi nové minimalni a maximalni hodnoty a
dokondéi kalibraci.

Preruseni
Kalibraci Ize kdykoli pferusit pomoci:

e« ESC
PFi pferuseni zlstavaji aktivni pfedchozi ulozené kalibraéni hodnoty.

Chovani béhem kalibrace

Dokud je kalibrace aktivni:
e bézné zobrazeni stranky je nahrazeno kalibracni obrazovkou
e bé&Zna navigace stranek je pferusena
e UP/DOWN se nepouzivaji jako bézné pfikazy fazeni

Vysledek
Po kalibraci:
e BUU spravné vyuziva cely rozsah pohybu potenciometru
e zobrazené procento potenciometru je pfesnéjsi
e pienasdena hodnota potenciometru je spravné Skalovana
e nastaveni bodu fazeni pomoci potenciometru se chova predvidatelnéji

Struény popis

Zajistéte vozidlo, zvolte zplsobily program nebo predvolbu zaloZzenou na POTI, snizte frekvenci
prevodovky pod 150 Hz a pouzijte béznou stranku, ktera neni OFF ani GPS. Drzte UP + DOWN
priblizné 2,5 sekundy, dokud se nespusti CAL, pfesurite potenciometr zcela HIGH — LOW — HIGH a
pocCkejte na uspésné dokonceni.
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9.1 km’h

Stranka GPS INFO je doCasny piekryv informaci GPS, ktery Ize otevfit ze dvou béznych stranek
GPS:

e GPS MAIN
e GPS TARGET
Neni soucasti béZzné smycky stranek.
Jde o prekryvnou stranku oteviranou kombinaci tlacitek.
Ugel
Prekryv GPS INFO slouzi k zobrazeni podrobnych informaci GPS v textové podobé.

Poskytuje obsluze pfimy vypis hlavnich zivych hodnot GPS bez grafiky kompasu nebo
cile.

Jak jej otevrit

Z nékteré z téchto stranek:

¢ GPS MAIN
e GPS TARGET
podrzte:

e FORWARD + BACKWARD
e piiblizné 2 sekundy
Tim se otevie prekryv GPS INFO.

Jak jej opustit
Dokud je GPS INFO aktivni:
e libovolné tlacitko jej zavie
Po ukonceni se BUU vrati na stranku GPS, ze které byl pfekryv otevien.
Tedy:
e GPS INFO otevieny z GPS MAIN se vrati na GPS MAIN
e GPS INFO otevieny z GPS TARGET se vrati na GPS TARGET
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Co prekryv zobrazuje
Prekryv GPS INFO zobrazuje pét textovych fadku:

e SPD
« DIR

e LAT
e LON
e SAT

SPD — rychlost

Prvni fadek zobrazuje:

e aktualni rychlost GPS v km/h
Je-li k dispozici platna nedavna hodnota rychlosti, pfekryv ji zobrazi jako Ciselnou hodnotu.

Jinak zobrazi:

e SPD: ---.-km/h
SPD je tedy pfimym udajem rychlosti GPS.

DIR — smeér

Druhy fadek zobrazuje:
e aktualni smér jizdy jako kompasovy smér
e a odpovidajici Uhel sméru
Priklad formatu:
e DIR: NE (045)
BUU pouziva Sestnactibodové pojmenovani kompasu, napfiklad:

e N

¢ NNE
e NE

e ENE
e E

e ESE
e SE

e SSE
e S

e SSW
e SW

o WSW
o« W

e WNW
e« NW

e NNW

Ddlezita podminka
Radek sméru se zobrazuje jako platny smér pouze tehdy, kdyz:

e jsou platna data kurzu
e avozidlo se pohybuje dostate¢né rychle, aby BUU mohla sméru divéfovat
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Pokud nelze smér spolehlivé urcit, pfekryv zobrazi:

e DIR: -
Jde tedy o zobrazeni sméru zaloZené na pohybu, nikoli o pevny magneticky kompas.

LAT — zemépisna Sirka
Treti fadek zobrazuje:

e aktualni zemépisnou Sitku GPS
Jsou-li k dispozici platna data polohy GPS, zobrazi se zemépisna Sifka Ciselné.

Jinak pfekryv zobrazi:
e LAT: ---

LON — zemépisna délka
Ctvrty fadek zobrazuije:

e aktualni zemépisnou délku GPS
Jsou-li k dispozici platna data polohy GPS, zobrazi se zemépisna délka Ciselné.

Jinak pfekryv zobrazi:
e LON: --

SAT — satelity

Paty fadek zobrazuje:

e aktualni pocet pfijimanych satelitt
Jsou-li k dispozici platné informace o satelitech, zobrazi se Ciselny pocet satelit(.

Jinak pfekryv zobrazi:
e SAT: --

Princip signalu
Prekryv GPS INFO pouziva Ziva data GPS z pfijimace GPS jednotky BUU.
Jde o textové stavové zobrazeni stejnych informaci GPS, jaké se pouzivaji na jinych strankach GPS.

Nevypocitava vlastni novou navigaéni logiku.
Pouze zobrazuje stavové hodnoty GPS v kompaktni textové podobé.

Dostupnost

Prekryv GPS INFO lze otevfit pouze tehdy, kdyz existuji stranky GPS.
To znamena, ze GPS musela byt pfi spusténi uspésné zjisténa.
Pokud GPS pfi spusténi nebyla zjisténa:
e GPS MAIN a GPS TARGET nejsou soucasti smyc¢ky stranek
e proto nelze otevfit ani GPS INFO
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Praktické pouziti
Prekryv GPS INFO je uzite€ny, kdyz chce obsluha rychle pfimo zkontrolovat:

e aktualni rychlost GPS

e aktualni kurz / smér jizdy

e aktualni zemépisnou Sitku

e aktualni zemépisnou délku

e aktualni pocet satelitl
To je obzvlasté uzitecné pro:

e kontrolu pfitomnosti platnych dat GPS

e kontrolu pfesnych Zivych soufadnic

e kontrolu kvality sméru

e ovéfeni pfijmu satelitd
Struény popis
Stranka GPS INFO je doCasny textovy prekryv otevirany z GPS MAIN nebo GPS TARGET
podrzenim FORW + BACK po dobu 2 sekund. Zobrazuje pfimé informace GPS o rychlosti,
sméru, zemépisné Sifce, zemépisné délce a poctu satelitli. Zavie se stisknutim libovolného
tlacitka a poté se vrati na dfive aktivni stranku GPS.

Prakticky pravodce béznym pouzivanim BUU
Bézné pouzivani za jizdy
Pfi bézné jizdé se tlaCitka obvykle pouzivaji takto:
e UP/DOWN = pozadavky na ruéni zménu pfevodového stupné
e FORW /BACK = prochazeni stranek

o ENTER/ ESC = obvykle nejsou potieba, pokud nechcete néco zménit
Nejbé&znéjsi jizdni stranky jsou:

e MAIN
e BAR
e OFF

Zmeéna jizdniho programu
Zmeéna programu:
1. prejdéte na PROG
2. stisknéte ENTER
3. pomoci BACK / FORW vyberte poZzadovany program
4. stisknutim ENTER potvrdte
Pokud jej nechcete zménit:

e stisknéte ESC

Potvrzeni zobrazené vystrahy nebo poruchy

Pokud se zobrazi vystrazna nebo poruchova stranka a chcete ji pouze odstranit z displeje:
e drzte ESC 5 sekund

BUU se vrati na dfive zvolenou stranku.

Tim se nezrusi skuteCny stav. Potvrdi se pouze zobrazeni.
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Pouziti stranky vystupu DIAG
Vstup do testovani vystupu:
1. prejdéte na DIAG
drzte ENTER 3 sekundy
potvrdte pomoci ENTER
pockejte, az fidici jednotka potvrdi DIAG
v OPERATE OUTPUTS pouZijte:
o BACK/FORW k vybéru kanalu
o ENTER k pfepnuti vybraného kanalu
Bezpecéné opusténi:
e drzte ESC 2 sekundy
Tim se vypnou vSechny vystupy a obnovi pfedchozi jizdni program.

o khowbn

Pouziti stranky cile GPS
Na strance GPS TARGET:
o kratké ENTER = zvolit dalsi cil / trasovy bod
e podrzeni ENTER 1,5 sekundy = ulozit aktualni polohu do zvoleného trasového bodu
e podrzeni ESC 2,5 sekundy = odstranit zvoleny trasovy bod
o kratké ESC = navrat na MAIN

Pouziti stranky informaci GPS
Na GPS MAIN nebo GPS TARGET:

e drzte FORW + BACK 2 sekundy
Tim se otevie GPS INFO.
Dokud je GPS INFO otevien:

o libovolné tlacitko jej zavfe

Pouziti HOLD

Na BUU v rezimu UD, UDP, SS, SSP, FS/FREES nebo FO/FREEO:

e podrzte FORW + BACK pfiblizné 1,5 sekundy pro volbu nebo zruseni H
H muze zlstat zobrazeno bez aktualni EB; vlastni fazeni Hold vyzaduje aktivni EB a fyzicky voli¢ v poloze D
SUU neposkytuje H. H neni k dispozici v OR, SSX, EMG ani DIAG.

Pouziti kalibrace potenciometru

Kalibrace potenciometru BUU:

1. zvolte UDP, SSP nebo FS/FO s povolenym fyzickym POTI; pouZijte béznou stranku, nikoli OFF nebo GPS

2. snizte frekvenci pfrevodovky pod 150 Hz a nepfretrzité drzte UP + DOWN pfiblizné 2,5 sekundy,
dokud se nespusti CAL
3. presunte potenciometr zcela HIGH, poté zcela LOW a nakonec zcela HIGH
4. pockejte na uspésné dokonceni
Pferuseni:
o stisknéte ESC; predchozi ulozena kalibrace zUstane aktivni

www.mamut.nu Land systems support & engineering Strana 106 z 107



MAMUT | PRIRUCKA RIDICi JEDNOTKY PREVODOVKY
Ridici jednotka prevodovky TGB 30 / TGB 40
Reference pro montaz a provoz

(

&
3
<

Pouziti stranky SHIFT SETUP

Na SHIFT SETUP:
e podrzeni ENTER 5 sekund = vstup do Uprav nastaveni
¢ BACK/FORW = vybér poli
e ENTER = uprava vybrané hodnoty
e Vv rezimu nastavovani:
o BACK/FORW = jemné nastaveni
o drzeni UP + potenciometr = hrubé nastaveni
ESC = zrusit aktualni apravu
podrzeni ESC 2 sekundy = dokon¢it Upravy nastaveni

Strucény prakticky prehled tlacitek

Obvykle pouzivana za jizdy
e UP/DOWN = pozadavky fazeni
e FORW /BACK = prochazeni stranek
Obvykle pouzivana pro nastaveni/ praci v nabidkach
e ENTER = otevfit / potvrdit
e ESC = zrusit / opustit / potvrdit zpravu na displeji
Obvykle pouzivana pro zvlastni funkce
e FORW + BACK = HOLD nebo GPS INFO podle stranky
e UP + DOWN = kalibrace potenciometru
e drzeni UP + potenciometr = jemné nastaveni v SHIFT SETUP

Pripojeni BUU
BUU je k fidici jednotce pfevodovky pfipojena konektorem RJ45.
V tomto systému je nutné mezi BUU a fidici jednotkou pfevodovky pouzit nekrouceny kabel.
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